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वेसल नेववगेटर 

 

िेसल िेविगेटर टे्रड की दो साल की अिधध के दौराि, उम्िीदिार को िौकरी की भूमिका स ेसंबंधधत 

व्यािसानयक कौशल, व्यािसानयक ज्ञाि और रोजगार कौशल पर प्रमशक्षक्षत ककया जाता है। इसके अलािा, 
उम्िीदिार को आत्िविश्िास बढािे के मलए प्रोजेक्ट िकक  और पाठ्येतर गनतविधधयााँ करि ेका काि सौंपा 
जाता है। व्यािसानयक कौशल विषय के अंतगकत शामिल व्यापक घटक इस प्रकार हैं: - 

प्रथम िर्ष - इस िषक िें, प्रमशक्षु सुरक्षा और पयाकिरण, अग्ग्िशािक यंत्रों के उपयोग, कृत्रत्रि श्िसि 

पुिजीिि के बारे िें सीखता है। प्लेि सिािांतर िौकायि और िकेटर िौकायि विधध का उपयोग करके 

पाठ्यक्रि, दरूी और ग्थिनत की गणिा करि ेिें सक्षि। इसिें ऊंचाई सुधारों का धचत्रण, िछली पकड़ि ेके 

विमभन्ि तरीके और िछली संसाधिों के अिुसार उपयुक्त िछली पकड़िे के धगयर का चयि और िछली 
पकड़िे के धगयर की बुनियादी डडजाइि अिधारणा शामिल है। 

उम्िीदिार विमभन्ि िौिहि उपकरणों - सके्सटैंट, एग्जिुि मिरर, पेलोरस , क्रोिोिीटर आदद का 
उपयोग करिे िें कौशल प्राप्त करिे िें सक्षि होंगे। िे जहाज की ददशा बिाए रखेंगे, आकाशीय वपडं की 
ग्थिनत निधाकररत करेंगे। प्रमशक्षु विमभन्ि प्रकार की रग्थसयों, ब्लॉकों और टैकल का उधचत चयि करके 

निष्पादि करिे िें सक्षि होंगे, TED और BRD के साि ट्रॉल का डडजाइि और नििाकण करिे िें सक्षि होंगे, 
विमभन्ि स्रोतों से िछली पकड़िे पर डेटा एकत्र करके िेविगेशि का प्रदशकि करेंग।े 

दसूिा िर्ष - इस िषक, िछली पकड़िे के जहाज की िरम्ित और रखरखाि करिे तिा निरीक्षण 

प्रिाण पत्र के मलए तैयार करिे का कौशल विकमसत करिा। इसिें जहाज पर िेविगेशि के दौराि गंभीर 

ग्थिनत से निपटिे का प्रमशक्षण शामिल है; यात्रा की तैयारी के मलए ग्थिरता के विमभन्ि पहलुओ ं का 
विश्लेषण करिा; विमभन्ि िछली पकड़िे के उपकरणों (जैस ेपोल और लाइि, ट्रॉल लाइि, चांगडोि , बेड़ा, 
बैग िेट, डोल िेट, शोर सीि, चीिी जाल, काथट िेट, ट्रािेल िेट, टेंगल िेट, आदद) का सिेक्षण करिा। 

अभ्यिी को एग्जिुि की गणिा करिे, ग्थिनत रेखा की अिरोधि ददशा निधाकररत करिे तिा चाटक िें 
ग्थिनत रेखा खींचिे, जहाज को लंगर डालिे तिा उधचत थिाि पर केबल छोड़िे; विमभन्ि आपातकालीि 

ग्थिनतयों (जैस ेपररत्याग, संकट संकेत, तूफाि संकेत) िें यात्रा के दौराि िािक ददशा-निदेशों का पालि 

करिे िें सक्षि होिा चादहए। इसिें सिुद्री ित्थय संसाधिों का संरक्षण और प्रबंधि; जहाज पर िछमलयों 
की थिच्छतापूणक हैंडमलगं; खराब होिे से बचािे के मलए विमभन्ि िछली संरक्षण तकिीक शामिल हैं। 
 

1. COURSE INFORMATION 
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व्यािसानयक ज्ञाि विषय को कायक निष्पाददत करत ेसिय संज्ञािात्िक ज्ञाि को लागू करि ेके मलए 

एक ही तरीके स ेपढाया जाता है। इसके अलािा इंजीनियररगं सािग्री के भौनतक गुण, जहाज की ग्थिरता - 
घित्ि, सापेक्ष घित्ि, आककक मिडीज मसद्धांत, प्लिि का मसद्धांत, विमभन्ि विथिापि, हल्का भार, 

ितकिाि भार, ितृ भार, ड्राफ्ट और विथिापि पर घित्ि का प्रभाि, ताजा पािी की अिुिनत, डॉक जल 

अिुिनत, टि प्रनत सेंटीिीटर विसजकि, लोड लाइि और संबंधधत सिथयाएं, गुरुत्िाकषकण का कें द्र, उछाल का 
कें द्र, लोडडगं डडथचाग्जिंग और मशग्फ्टंग के बाद अंनति ककलोग्राि का पता लगािा, अिुप्रथि थिैनतक 

ग्थिरता, ग्थिर, अग्थिर, प्राकृनतक संतुलि और िकु्त सतह प्रभाि और सुधार, विमभन्ि प्रकार की रग्थसयााँ 
(सब्जी, मसिेंदटक और तार की रग्थसयााँ), टूटिे की ताकत, सुरक्षक्षत कायक भार, िछली पकड़िे के धगयर का 
डडजाइि और नििाकण (ज्िाइनिगं, थटेपमलगं और िाउंदटगं), भारत िें सिुद्री भोजि की गुणित्ता आश्िासि 

प्रणाली, एचएसीसीपी । 

प्रोजेक्ट को उम्िीदिारों द्िारा एक सिूह िें परूा ककया जािा चादहए। उपरोक्त घटकों के अलािा 
िुख्य कौशल घटक जैस ेकायकशाला गणिा और विज्ञाि, इंजीनियररगं ड्राइंग, रोजगार कौशल भी शामिल हैं। 
ये िुख्य कौशल आिश्यक कौशल हैं जो ककसी भी ग्थिनत िें िौकरी करिे के मलए आिश्यक हैं ।  
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2.1 सामान्य 
 

कौशल विकास एिं उद्यमिता िंत्रालय के अंतगकत प्रमशक्षण िहानिदेशालय (DGT) श्रि बाजार के 

विमभन्ि क्षेत्रों की आिश्यकताओं को पूरा करिे के मलए कई व्यािसानयक प्रमशक्षण पाठ्यक्रि प्रदाि करता है। 
व्यािसानयक प्रमशक्षण कायकक्रि प्रमशक्षण िहानिदेशालय (DGT) के तत्िािधाि िें चल रहे हैं। मशल्पकार 

प्रमशक्षण योजिा (CTS) और प्रमशक्षुता प्रमशक्षण योजिा (ATS) व्यािसानयक प्रमशक्षण को िजबूत करिे के 

मलए DGT की दो अग्रणी योजिाएाँ हैं। 
सीटीएस के तहत िेसल िेविगेटर टे्रड भारत िें कि खोज ेगए टे्रडों िें से एक है, लेककि ितकिाि मशवपगं 

उद्योग को देखते हुए इसिें बहुत संभाििाए ंहैं। यह कोसक दो साल की अिधध का है। इसिें िुख्य रूप से डोिेि 

क्षेत्र और कोर क्षेत्र शामिल हैं। डोििे क्षेत्र (व्यापार मसद्धांत और व्यािहाररक) पशेेिर कौशल और ज्ञाि प्रदाि 

करता है, जबकक कोर क्षेत्र (रोजगार कौशल) आिश्यक कोर कौशल, ज्ञाि और जीिि कौशल प्रदाि करता है। 
प्रमशक्षण कायकक्रि पास करिे के बाद, प्रमशक्ष ुको DGT द्िारा राष्ट्रीय व्यापार प्रिाणपत्र (NTC) प्रदाि ककया 
जाता है ग्जसे दनुिया भर िें िान्यता प्राप्त है। 

प्रशिकु्ष को मोटे तौि पि यह प्रदशिषत किना होगा कक िे ननम्नशिखित कायष किने में सक्षम हैं: 

● तकिीकी िापदंडों/दथतािेजों को पढिा और व्याख्या करिा, कायक प्रकक्रयाओ ंकी योजिा बिािा और 

उन्हें व्यिग्थित करिा, आिश्यक सािधग्रयों और उपकरणों की पहचाि करिा; 
● सुरक्षा नियिों, दघुकटिा रोकिाि विनियिों और पयाकिरण संरक्षण शतों को ध्याि िें रखत े हुए कायक 

निष्पाददत करिा; 
● िौकरी और िेविगेशि कायक करते सिय व्यािसानयक ज्ञाि, िुख्य कौशल और रोजगार योग्यता 

कौशल को लागू करें। 
● ककए गए कायक से संबंधधत तकिीकी िापदंडों को सारणीबद्ध शीट िें दजक करें। 
 

2.2 प्रगनत पथ : 

● िेसल िेविगेटर के रूप िें उद्योग िें शामिल हो सकते हैं और िररष्ठ िेविगेटर, पयकिेक्षक के रूप िें 
आगे बढ सकते हैं और प्रबंधक के थतर तक बढ सकते हैं। 

● संबंधधत क्षेत्र िें उद्यिी बि सकते हैं। 

2. TRAINING SYSTEM 
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● विमभन्ि प्रकार के उद्योगों िें प्रमशक्षुता कायकक्रिों िें शामिल होकर राष्ट्रीय प्रमशक्षुता प्रिाणपत्र 

(एिएसी) प्राप्त ककया जा सकता है। 
● आईटीआई िें प्रमशक्षक बििे के मलए मशल्प प्रमशक्षक प्रमशक्षण योजिा (सीआईटीएस) िें शामिल हो 

सकते हैं। 
● डीजीटी के तहत उन्ित डडप्लोिा (व्यािसानयक) पाठ्यक्रि िें शामिल हो सकत ेहैं। 

 



 

5 

वेसल नेववगेटर 

2.3 पाठ्यक्रम सूंिर्ना: 
 

िीचे दी गई तामलका दो िषक की अिधध के दौराि विमभन्ि पाठ्यक्रि तत्िों िें प्रमशक्षण घंटों के वितरण 

को दशाकती है: - 

 

क्र. सूं. पाठ्यक्रम तत्ि 
काल्पननक प्रशिक्षण घूंटे 

1 िा िर्ष दसूिा िर्ष 
1 व्यािसानयक कौशल (व्यापाररक 

व्यािहाररक) 

840 840 

2 व्यािसानयक ज्ञाि (व्यापार मसद्धांत) 240 300 

3 रोजगार कौशल 120 60 

 कुि 1200 1200 

 

हर साल निकटिती उद्योग िें 150 घंटे का अनििायक ओजेटी (ऑि द जॉब टे्रनिगं) तिा जहा ंयह 

उपलब्ध ि हो, िहां सिूह पररयोजिा अनििायक है। 
 

िौकरी पर प्रमशक्षण (ओजेटी)/ सिूह पररयोजिा 150 150 

िैकग्ल्पक पाठ्यक्रि (आईटीआई प्रिाणीकरण के साि 

10िी/ं12िी ंकक्षा का प्रिाण पत्र या अनतररक्त 

अल्पकामलक पाठ्यक्रि) 

240 240 

 

एक िषीय या दो िषीय टे्रड के प्रमशक्ष ु10िी/ं12िी ंकक्षा के प्रिाण पत्र के साि-साि आईटीआई 

प्रिाणीकरण या अनतररक्त अल्पकामलक पाठ्यक्रिों के मलए प्रत्येक िषक 240 घंटे तक के िैकग्ल्पक पाठ्यक्रि 

का विकल्प भी चुि सकते हैं। 
 

2.4 मूल्याूंकन औि प्रमाणन 
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प्रमशक्षणािी की कौशल, ज्ञाि और दृग्ष्टकोण का परीक्षण पाठ्यक्रि अिधध के दौराि रचिात्िक 

िूल्यांकि के िाध्यि से ककया जाएगा, तिा प्रमशक्षण कायकक्रि के अंत िें सिय-सिय पर डीजीटी द्िारा 
अधधसूधचत योगात्िक िूल्यांकि के िाध्यि स ेककया जाएगा। 

क) प्रमशक्षण अिधध के दौराि सतत िूल्यांकि (आंतररक) सीखिे के पररणािों के विरुद्ध सूचीबद्ध िूल्यांकि 

िािदंडों के परीक्षण द्िारा िर्नात्मक मूल्याूंकन पद्धनत द्िािा ककया जाएगा। प्रशिक्षण सूंस्थान को 
मूल्याूंकन ददिाननदेि में विस्ततृ रूप से एक व्यक्क्तगत प्रशिक्ष ुपोटषफोशियो बनाए ििना होगा। आूंतरिक 

मूल्याूंकन के अूंक www.bharatskills.gov.in पर उपलब्ध रचिात्िक िूल्यांकि टेम्पलेट के अिुसार होंगे।  

बी) अंनति िूल्यांकि योगात्िक िूल्यांकि के रूप िें होगा। एिटीसी प्रदाि करिे के मलए अखखल भारतीय टे्रड 

टेथट परीक्षा नियंत्रक, डीजीटी द्िारा ददशानिदेशों के अिुसार आयोग्जत ककया जाएगा। पैटिक और अंकि 

संरचिा को सिय-सिय पर डीजीटी द्िारा अधधसूधचत ककया जा रहा है। सीखिे के पररणाि और िूल्यांकि 

िािदंड अंनति िूल्यांकि के मलए प्रश्िपत्र तैयार करिे का आधार होंगे। अंनति परीक्षा के दौराि परीक्षक 

व्यािहाररक परीक्षा के मलए अंक देिे से पहले िूल्यांकि ददशानिदेश िें विथततृ रूप से व्यग्क्तगत प्रमशक्ष ुकी 
प्रोफाइल की भी जााँर् किेगा । 

 

2.4.1 पास विननयमन 

 

सिग्र पररणाि निधाकररत करिे के उद्देश्य से, छह िहीिे और एक िषक की अिधध के पाठ्यक्रिों के मलए 

100% का िेटेज लागू ककया जाता है और दो साल के पाठ्यक्रिों के मलए प्रत्येक परीक्षा िें 50% िेटेज लाग ू

ककया जाता है। टे्रड प्रैग्क्टकल और फॉिेदटि असेसिेंट के मलए न्यूिति पास प्रनतशत 60% है और अन्य सभी 
विषयों के मलए 33% है। 
 

2.4.2 मूल्याूंकन ददिाननदेि 
 

यह सुनिग्श्चत करिे के मलए उधचत व्यिथिा की जािी चादहए कक िूल्यांकि िें कोई कृत्रत्रि बाधा ि 

आए। िूल्यांकि करत ेसिय विशेष आिश्यकताओ ंकी प्रकृनत को ध्याि िें रखा जािा चादहए। िूल्यांकि 

करते सिय टीििकक , थकै्रप/अपव्यय स े बचिा/कि करिा और प्रकक्रया के अिुसार थकै्रप/अपमशष्ट का 
निपटाि, व्यिहाररक दृग्ष्टकोण, पयाकिरण के प्रनत सिंेदिशीलता और प्रमशक्षण िें नियमितता पर उधचत 

http://www.bharatskills.gov.in/
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विचार ककया जािा चादहए। योग्यता का िूल्यांकि करते सिय OSHE के प्रनत संिदेिशीलता और थि-मशक्षण 

दृग्ष्टकोण पर विचार ककया जािा चादहए। 
 

िूल्यांकि साक्ष्य आधाररत होगा ग्जसिें निम्िमलखखत कुछ बातें शामिल होंगी: 
 

● प्रयोगशाला/कायकशाला िें ककया गया कायक 
● ररकॉडक बुक/दैनिक डायरी 
● िूल्यांकि की उत्तर पुग्थतका 
● िौखखक 

● प्रगनत चाटक 
● उपग्थिनत और सिय की पाबंदी 
● कायकभार 

● पररयोजिा कायक 
● कंप्यूटर आधाररत बहुविकल्पीय प्रश्ि परीक्षा 
● व्यािहाररक परीक्षा 

 

आंतररक (प्रारंमभक) िूल्यांकि के साक्ष्य और अमभलेखों को आगािी परीक्षा तक लेखापरीक्षा और 

जांच निकाय द्िारा सत्यापि के मलए सुरक्षक्षत रखा जािा चादहए। प्रारंमभक िूल्यांकि के मलए निम्िमलखखत 

अंकि पैटिक अपिाया जािा चादहए: 

 

पेि किने का स्ति प्रमाण 

(क) िूल्यांकि के दौराि 60%-75% की सीिा िें अंक आिंदटत ककए जाएंगे 
इस ग्रेड िें प्रदशकि के मलए, उम्िीदिार को ऐसा 
काि करिा चादहए जो सिय-सिय पर 

िागकदशकि के साि मशल्प कौशल के थिीकायक 
िािक की प्राग्प्त को प्रदमशकत करता हो, और 

सुरक्षा प्रकक्रयाओं और प्रिाओं के मलए उधचत 

ध्याि देता हो। 

● हथत औजारों, िशीि औजारों और कायकशाला 
उपकरणों के उपयोग िें अच्छे कौशल का प्रदशकि। 

● घटक/िौकरी की िांग के अिुसार विमभन्ि कायक 
करते सिय 60-70% सटीकता प्राप्त की गई। 

● कफनिश िें साफ-सफाई और ग्थिरता का काफी 
अच्छा थतर। 

● पररयोजिा/कायक पूरा करिे िें कभी-कभी 
सहायता। 

(बी) िूल्यांकि के दौराि 75%-90% की सीिा िें अंक आिंदटत ककए जाएंगे 
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इस ग्रेड के मलए, एक उम्िीदिार को ऐसा काि 

करिा चादहए जो मशल्प कौशल के उधचत 

िािक की प्राग्प्त को प्रदमशकत करता हो, िोड़े स े

िागकदशकि के साि, और सरुक्षा प्रकक्रयाओं और 

प्रिाओ ंके प्रनत सम्िाि प्रदमशकत करता हो 

● हथत औजारों, िशीि औजारों और कायकशाला 
उपकरणों के उपयोग िें अच्छा कौशल थतर। 

● घटक/िौकरी की िांग के अिुसार विमभन्ि कायक 
करते सिय 70-80% सटीकता प्राप्त की गई। 

● सिापि िें थिच्छता और ग्थिरता का अच्छा 
थतर। 

● पररयोजिा/िौकरी को पूरा करिे िें बहुत कि 

सहयोग। 
(ग) िूल्यांकि के दौराि 90% से अधधक अंक आिंदटत ककए जाएंगे 
 

इस ग्रेड िें प्रदशकि के मलए, उम्िीदिार को 
संगठि और निष्पादि िें न्यूिति या त्रबिा 
ककसी सहायता के तिा सुरक्षा प्रकक्रयाओं और 

प्रिाओ ं के प्रनत उधचत सम्िाि के साि ऐसा 
कायक करिा होगा जो मशल्प कौशल के उच्च 

िािक की प्राग्प्त को प्रदमशकत करता हो। 
 

● हथत औजारों, िशीि औजारों और कायकशाला 
उपकरणों के उपयोग िें उच्च कौशल थतर। 

● घटक/िौकरी की िांग के अिुसार विमभन्ि कायक 
करते सिय 80% से अधधक सटीकता प्राप्त की 
गई। 

● पररष्करण िें उच्च थतर की थिच्छता और 

एकरूपता। 
● पररयोजिा को पूरा करि े िें न्यिूति या कोई 

सििकि िहीं। 
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नौकिी की भूशमकाओूं का सूंक्षक्षप्त विििण: 

 

वेसल नेववगेटर ; प्रमशक्षओुं को विमभन्ि पहलुओ ंिें अच्छी तरह स ेप्रमशक्षक्षत ककया जाता है जैस ेसिुद्र िें 
िछली पकड़िे के जहाज का संचालि, िाविक जहाज, चाटक कायक व्यािहाररक, सिुद्री िौसि विज्ञाि, सिुद्र 

िें जीिि की सुरक्षा, िछली पकड़िे के जहाज पर इथतेिाल ककए जािे िाले विमभन्ि जीिि रक्षक, 

अग्ग्िशिि उपकरणों का उपयोग, देखभाल और रखरखाि। चालक दल की सुरक्षा के मलए िछली पकड़ि ेके 

दौराि बरती जािे िाली विमभन्ि सािधानियां भी शामिल हैं। वेसल नेववगेटर  िछली पकड़िे के जहाज पर 

निम्िमलखखत कायक करिे िें सक्षि हैं जैस ेयात्रा की तैयारी, घाट से रिािा होिा, ज्िार की ग्थिनत सुनिग्श्चत 

करिा, िौसि का पूिाकिुिाि देखिा, िागक योजिा के मलए चाटक तैयार करिा, जहाज को चलािा, कुशल 

निगरािी रखिा (यािी बाहर देखिा), लंगर का काि करिा, जहाज को लंगर डालिा, लंगर की निगरािी 
करिा और लंगर उठािा, िछली पकड़िे के संचालि जैस ेट्रॉमलगं और ट्रॉमलगं के अलािा अन्य के मलए 

तैयारी करिा और जहाज पर पकड़ी गई िछमलयों की गुणित्ता बिाए रखिा, थिच्छ िछली की हैंडमलगं और 

संरक्षण करिा। 
 

आपातकालीि या संकट की ग्थिनत िें िे विमभन्ि जीिि रक्षक उपकरण, अग्ग्िशिि उपकरण और 

संचार उपकरण संचामलत करिे िें पारंगत होत ेहैं। वसेल नेववगेटर  विमभन्ि िछली पकड़ि ेके तरीकों जैस े

ट्रॉमलगं, पसक सीनिगं, लॉन्गलाइनिगं , धगल िेदटगं, ग्थक्िड ग्जधगगं, ट्रॉमलगं, पोल और लाइि आदद का 
संचालि कर सकता है और विमभन्ि िछली पकड़िे के धगयर के संचालि के फायदे और िुकसाि भी जािता 
है। ित्थय संसाधिों और पाररग्थिनतकी तंत्र को बिाए रखि ेके मलए ग्जम्िेदारी स ेिछली पकड़िा बिाए 

रखें। इसके अलािा, विमभन्ि िछली पकड़िे के धगयर के डडजाइि और नििाकण को सिझता है और 

ग्जम्िेदारी से िछली पकड़िे के मलए विमभन्ि उपकरणों के उपयोग को भी सिझता है। 
 

ित्थय उद्योग िें उपलब्ध विमभन्ि प्रकार की सािधग्रयों के बारे िें जागरूकता और विमभन्ि प्रकार 

के िछली पकड़िे के उपकरणों के नििाकण के मलए उपयुक्त सािधग्रयों का चयि करिा। विमभन्ि प्रकार के 

िछली पकड़िे के धगयर सहायक उपकरण के बारे िें जािता है और विमभन्ि प्रकार की िछली पकड़िे की 
विधधयों को पूरा करिे के मलए उपयुक्त सहायक उपकरण का चयि करता है। वेसल नेववगेटर  विमभन्ि 

िछली पकड़िे के मशल्प और आिश्यक डेक उपकरणों के डेक लेआउट स ेपररधचत है। 
 

िछली पकड़िे के कायों को करिे के मलए सिुद्री पयाकिरण और सिुद्री ित्थय संसाधिों के बारे िें 
जागरूकता आिश्यक है, इस प्रनतयोधगता िें यह पाठ्यक्रि सिुद्री पयाकिरण और सिुद्री ित्थय संसाधिों के 

बारे िें मसखािे के मलए डडजाइि ककया गया है। 
 

3. JOB ROLE 
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सौंप ेगए कायक की योजिा बिािा और उसे व्यिग्थित करिा तिा निष्पादि के दौराि सिथयाओं 
का पता लगािा और उिका सिाधाि करिा। संभावित सिाधािों का प्रदशकि करिा और टीि के भीतर कायों 
पर सहिनत बिािा। आिश्यक थपष्टता के साि संिाद करिा और तकिीकी अगं्रेजी सिझिा। पयाकिरण, 

थि-मशक्षण और उत्पादकता के प्रनत संिेदिशील। 
 

सूंदभष एनसीओ -2015: 

 

a) 8350.0100 - सेरागं , डेक/ बोसुि 

b) 8350.0600 - िाविक 

c) 8350.0300 - सीकॉिी /ओएस (साधारण िाविक) 

d) 8350.0700 - रूडरिैि 

e) 8350.0400 - लथकर/ओएस (साधारण िाविक) 

f) 8350.0800 - िाविक 

g) 8350.0500 - ड्राइिर, लॉन्च/टग िाथटर 

h) 8350.9900 - जहाजों की डके रेदटगं, बजरा चालक दल और िाविक, अन्य 

 

सूंदभष सूंख्या: 

a) एलएससी/एि9401 

b) एलएससी/एि9402 

c) एलएससी/एि9403 

d) एलएससी/एि9404 

e) एलएससी/एि9405 

f) एलएससी/एि9408 

g) एलएससी/एि9409 

h) एलएससी/एि9410 

i) एलएससी/एि9415 

j) एलएससी/एि9416 

k) एलएससी/एि9417 

l) एलएससी/एि9418 

m) एलएससी/एि9419 

n) एलएससी/एि9420 

o) एलएससी/एि9421 

p) एलएससी/एि9422 

q) एलएससी/एि9423 

r) एलएससी/एि9424 

s) एलएससी/एि9425 

t) एलएससी/एि9426 

u) सीएससी/एि9401 

v) सीएससी/एि9402
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व्यापाि का नाम वेसल नेववगेटर  

व्यापाि कोड डीजीटी/1090 

एनसीओ – 2015 
8350.0100, 8350.0300, 8350.0400, 8350.0500, 8350.0600, 
8350.0700, 8350.0800, 8350.9900 

एनओएस किि 

एलएससी/एि9401, एलएससी/एि9402, एलएससी/एि9403, 

एलएससी/एि9404, एलएससी/एि9405, एलएससी/एि9408, 

एलएससी/एि9409, एलएससी/एि9410, एलएससी/एि9415, 

एलएससी/एि9416, एलएससी/एि9417, एलएससी/एि9418, 

एलएससी/एि9419, एलएससी/एि9420, एलएससी/एि9421, 

एलएससी/एि9422, एलएससी/ एि9423, एलएससी /एि9424, 

एलएससी/एि9425, एलएससी/एि9426, सीएससी/एि9401, 

सीएससी/एि9402 

एनएसक्यूएफ स्ति थतर – 4 

शिल्पकाि प्रशिक्षण की अिधध दो िषक (2400 घंटे + 300 घटें OJT/सिूह पररयोजिा) 

प्रिेि योग्यता 
विज्ञाि और गखणत के साि या उसी क्षेत्र िें व्यािसानयक विषय के 

साि या इसके सिकक्ष 10 िीं कक्षा की परीक्षा उत्तीणक । 

न्यूनतम आय ु शैक्षखणक सत्र के प्रिि ददि तक 14 िषक। 
ददव्याूंगजनों के शिए पात्रता एलडी, एलसी, डीडब्ल्यू, एए एलिी, डीईएएफ 

इकाई क्षमता (छात्रों की सूंख्या) 20 (अनतररक्त सीटों का कोई अलग प्रािधाि िहीं है) 

अूंतरिक्ष मानदूंड 88 िगक िीटर . 

िक्क्त मानदूंड 3.51 ककलोिाट 

प्रशिक्षकों की योग्यता 
1. वेसल नेववगेटर  व्यापाि ए. प्रशिक्षक (मत्स्य पािन तकनीक) 

( i ) एआईसीटीई/यूजीसी स े िान्यता प्राप्त विश्िविद्यालय से 
जूलॉजी या कफशरी साइंस या कफशरी साइंस (िॉदटकल साइंस) या 
औद्योधगक कफशरीज िें बी.िोक. /डडग्री तिा िछली पकड़िे िाले 

जहाज पर एक िषक का अिभुि। 
या 

एआईसीटीई से िान्यता प्राप्त विश्िविद्यालय बोडक से ित्थय 

विज्ञाि िें डडप्लोिा तिा िछली पकड़िे के जहाज पर ित्थय पालि 

के क्षेत्र िें या ित्थय विकास गनतविधधयों िें दो िषक का अिुभि। 

4. GENERAL INFORMATION 
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और 

(ii) सिुद्री िछली पकड़िे और धगयर नििाकण िें एक िषक का अिुभि 

या 
बी. प्रशिक्षक (सीमैनशिप औि नेविगेिन) 

( i ) एआईसीटीई/यूजीसी से िान्यता प्राप्त विश्िविद्यालय या 
संथिाि से बी.िोक. /थिातक की डडग्री । 

(ii) व्यापाररक सिुद्री विभाग द्िारा जारी िछली पकड़िे िाले जहाज 

के कप्ताि के रूप िें योग्यता का प्रिाण पत्र 

और 

िछली पकड़िे के जहाज पर ित्थय पालि के क्षेत्र िें या ित्थय 

विकास गनतविधधयों िें एक िषक का अिुभि। 
 

बीएफएससी के मलए भी ग्थकपर सदटककफकेट अनििायक ककया जाएगा 
या 

सी. "िेसल िेविगेटर" टे्रड िें एिटीसी/एिएसी उत्तीणक तिा संबंधधत 

क्षेत्र िें तीि िषक का अिुभि। 
 

आिश्यक योग्यता : 
डीजीटी के तहत राष्ट्रीय मशल्प प्रमशक्षक प्रिाणपत्र (एिसीआईसी) के 

प्रासंधगक नियमित / आरपीएल संथकरण। 
 

नोट :- 2 (1+1) की इकाई के शिए आिश्यक दो प्रशिक्षकों में से एक के 

पास डडग्री/डडप्िोमा होना र्ादहए औि दसूिे के पास एनटीसी/एनएसी 
योग्यता होनी र्ादहए। हािााँकक, दोनों के पास एनसीआईसी के ककसी 
भी प्रकाि की योग्यता होनी र्ादहए। 

2. कायषिािा गणना औि विज्ञान 

 
 

बी.िोक ./डडग्री तिा संबंधधत क्षेत्र िें एक िषक का अिुभि। 
या 

एआईसीटीई स ेिान्यता प्राप्त तकिीकी मशक्षा बोडक स े इंजीनियररगं 

िें 03 िषक का डडप्लोिा या डीजीटी से संबंधधत एडिांस डडप्लोिा 
(िोकेशिल) के साि संबंधधत क्षेत्र िें दो िषक का अिुभि। 

या 
इंजीनियररगं टे्रडों िें से ककसी एक िें एिटीसी/एिएसी के साि तीि 
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िषक का अिुभि। 
आिश्यक योग्यता: 
प्रासंधगक टे्रड िें राष्ट्रीय मशल्प प्रमशक्षक प्रिाणपत्र (एिसीआईसी) के 

नियमित / आरपीएल संथकरण 

या 
नियमित / आरपीएल िेररएंट एिसीआईसी RoDA िें या डीजीटी के 

तहत इसके ककसी भी िेररएटं 

3. इूंजीननयरिूंग ड्राइूंग बी.िोक ./डडग्री तिा संबंधधत क्षेत्र िें एक िषक का अिुभि। 
या 

एआईसीटीई स ेिान्यता प्राप्त तकिीकी मशक्षा बोडक स े इंजीनियररगं 

िें 03 िषक का डडप्लोिा या डीजीटी से संबंधधत एडिांस डडप्लोिा 
(िोकेशिल) के साि संबंधधत क्षेत्र िें दो िषक का अिुभि। 

या 
इंजीनियररगं/ड्राफ््सिैि टे्रडों के ककसी भी एक सिूह िें 
एिटीसी/एिएसी के साि तीि िषक का अिुभि। 
 

आिश्यक योग्यता: 
प्रासंधगक टे्रड िें राष्ट्रीय मशल्प प्रमशक्षक प्रिाणपत्र (एिसीआईसी) के 

नियमित / आरपीएल संथकरण 

या 
नियमित/आरपीएल संथकरण एिसीआईसी ( आरओडीए िें ) या 
डीजीटी के अंतगकत इसका कोई भी संथकरण 

4. िोजगाि कौिि तिा रोजगार कौशल िें लघ ुअिधध टीओटी पाठ्यक्रि के साि दो िषक 
का अिुभि । 
(12िी/ंडडप्लोिा थतर और उससे ऊपर अंग्रेजी/संचार कौशल और 

बेमसक कंप्यूटर का अध्ययि ककया होिा चादहए) 

या 
टीओटी पाठ्यक्रि के साि आईटीआई िें िौजूदा सािाग्जक 

अध्ययि प्रमशक्षक । 
5. प्रशिक्षक के शिए न्यूनतम आय ु 21 िषक 
औजािों औि उपकिणों की सूर्ी अिुलग्िक-I के अिुसार 
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सीिने के परिणाम प्रशिक्ष ुकी कुि दक्षताओूं का प्रनतबबूंब होते हैं औि मूल्याूंकन मानदूंडों के अनुसाि 

मूल्याूंकन ककया जाएगा। 

5.1 सीिन ेके परिणाम 
 

प्रथम िर्ष 
 

1. सुरक्षा सािधानियों का पालि करते हुए दो ग्थिनतयों के बीच िागक और दरूी ज्ञात करिे के मलए सितल 

सिािांतर िौकायि की गणिा करें। एिओएस: एलएससी/एि9401 

2. डीआर ग्थिनत से धारा की गणिा, सेट और बहाि को ठीक करें। एिओएस: एलएससी/एि9402 

3. िकेटर िौकायि विधध का उपयोग करके पाठ्यक्रि, दरूी और ग्थिनत की गणिा करें। एिओएस: 

एलएससी/एि9403 

4. ऊंचाई सुधारों को धचत्रत्रत करें। NOS: LSC/N9404 

5. उपयुक्त सािग्री का चयि करके विमशष्ट िछली पकड़िे के धगयर की योजिा बिाएं और नििाकण 

करें। एिओएस: एलएससी/एि9405 

6. िछली पकड़िे की विमभन्ि विधधयों िें अंतर करें और िछली संसाधिों के अिुसार उपयुक्त िछली 
पकड़िे के धगयर का चयि करें। एिओएस: एलएससी/एि9405 

7. िछली पकड़िे के उपकरण की िूल डडजाइि अिधारणा को पहचािें और िछली पकड़िे के मलए 

उपयुक्त उपकरण, तकिीक का चयि करें। एिओएस: एलएससी/एि9405 

8. विमभन्ि िेविगेशिल उपकरणों का उपयोग करें और कम्पास तु्रदट की जांच करें (विमभन्ि िहत्िपूणक 
िेविगेशिल उपकरण - सेक्सटैंट, एग्जिुि मिरर, पेलोरस , क्रोिोिीटर ।) NOS: LSC/N9408 

9. खगोलीय वपडं की ग्थिनत निधाकररत करिे के मलए विमभन्ि पैरािीटर चुिें। (विमभन्ि पैरािीटर: - 

GHA, LHA, देशांतर) NOS: LSC/N9409 

10. सिुद्री उपयोग िें रग्थसयों, ब्लॉकों और टैकल की टूटिे की ताकत, सुरक्षक्षत कायक भार की जांच करें 
और विमभन्ि ग्थिनतयों िें निष्पादि के दौराि इसे लाग ूकरें। एिओएस: एलएससी/एि9410 

11. विमभन्ि तकिीकों द्िारा िछली पकड़िे के उपकरण, विशेष रूप से ट्रॉल, के नििाकण की योजिा 
बिािा और उसका निष्पादि करिा। (विमभन्ि तकिीकें : - TED और BRD) संख्या: LSC/N9405 

12. िछली पकड़िे के उपकरणों का डडजाइि और नििाकण। NOS: LSC/N9405 

13. िछली पकड़िे के धगयर सहायक उपकरण की पहचाि करें। NOS: LSC/N9405 

5. LEARNING OUTCOME 
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14. विमभन्ि स्रोतों से िछली पकड़िे के बारे िें डेटा एकत्र करें और िेविगेशि करिे के मलए उसका 
विश्लेषण करें । (विमभन्ि स्रोत - िछली पकड़िे के जहाज, डॉक याडक, जाल बिाि ेिाली फैक्ट्री) NOS: 

LSC/N9405 

15. कायक के क्षेत्र िें विमभन्ि अिुप्रयोगों के मलए इंजीनियररगं ड्राइंग को पढें  और लाग ू करें। NOS: 

CSC/N9401 

16. व्यािहाररक संचालि करि े के मलए बुनियादी गखणतीय अिधारणा और मसद्धांतों का प्रदशकि करें। 
अध्ययि के क्षेत्र िें बुनियादी विज्ञाि को सिझें और सिझाएाँ। NOS: CSC/N9402 

 

दसूिा साि 

17. ड्राई डॉककंग करें और पेंदटगं शेड्यूल सदहत िछली पकड़िे िाले जहाज का रखरखाि करें। एिओएस: 

एलएससी/एि9415 

18. प्रिाणपत्र निरीक्षण के मलए पोत की योजिा बिाएं और उस े तैयार करें। एिओएस: 

एलएससी/एि9416 

19. ऑि बोडक िेविगेशि के दौराि विमभन्ि िहत्िपूणक ग्थिनतयों को पहचािें और उि पर कारकिाई करें। 
(विमभन्ि िहत्िपूणक पररग्थिनतयााँ - दघुकटिाएाँ, टकराि, अधधक लोग, ररसाि, खराब िौसि की तयैारी, 
फंस जािा।) NOS: LSC/N9417 

20. यात्रा की तैयारी के मलए जहाज की ग्थिरता के विमभन्ि पहलुओ ंका विश्लेषण करें। (विमभन्ि पहलू - 

विथिापि, ड्राफ्ट और विथिापि पर घित्ि का प्रभाि, िृत भार, भार) एिओएस: एलएससी/एि9418 

21. िाखणग्ज्यक िछली पकड़िे के मलए विमभन्ि प्रकार के िछली पकड़िे के उपकरणों को पहचािें। 
(विमभन्ि प्रकार के िछली पकड़िे के उपकरण: पोल और लाइि, ट्रॉल लाइि, चांगडोि , राफ्ट, बगै 

बेट, डोल िेट, शोर सीि, चीिी जाल, काथट िेट, ट्रािेल िेट, टेंगल िेट) NOS: LSC/N9419 

22. भारत के सिुद्री ित्थय संसाधिों का पता लगािा तिा सिुद्री ित्थय संसाधिों के दोहि के मलए 

विमशष्ट ित्थयि तकिीकों को लागू करिा। एिओएस: एलएससी/एि9420 

23. ग्थिनत रेखा और ग्थिनत की ददशा जाििे के मलए क्रोिोिीटर और इंटरसेप्ट विधध द्िारा गणिा करें। 
एिओएस: एलएससी/एि9421 

24. लंगर के प्रकारों, लंगर लगािे की प्रकक्रया िें अंतर बताएं और जहाज के लंगर लगािे का प्रदशकि करें। 
एिओएस: एलएससी/एि9422 

25. विमभन्ि आपातकालीि ग्थिनतयों िें अंतर करें और यात्रा के दौराि िािक ददशा-निदेशों का पालि 

करें। (विमभन्ि आपातकालीि ग्थिनतयााँ - पररत्याग, सकंट संकेत, तूफाि संकेत) NOS: LSC/N9423 

26. का विश्लेषण करें और ग्थिरता के मलए जहाज पर लोडडगं, डडथचाग्जिंग, कागो को थिािांतररत करि े

की व्यिथिा करें। (विमभन्ि अधग्रि जहाज ग्थिरता विशेषताए ं - गुरुत्िाकषकण कें द्र, उछाल कें द्र, 

अिुप्रथि ग्थिरता, सूची, एड़ी।) एिओएस: एलएससी / एि 9424 
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27. सिुद्री ित्थय संसाधिों के संरक्षण और प्रबंधि, जहाज पर िछमलयों की थिच्छतापूणक हैंडमलगं और 

ददि-प्रनतददि के काि िें इसके कायाकन्ियि के बारे िें बताएं। एिओएस: एलएससी/एि9425 

28. िछली संरक्षण तकिीक का िणकि करें, खराब होि ेसे बचाए ंऔर संरक्षण के मलए उधचत तकिीक 

थिावपत करें तिा िछली की गुणित्ता बिाए रखें। (िछली पकड़िे की उधचत तकिीक - ठंडा करिा, 
जिािा, ििक डालिा, सुखािा, धूप िें सुखािा, डडब्बाबंद करिा और धूम्रपाि करिा।) एिओएस: 

एलएससी/एि9426 

29. व्यािहाररक संचालि करि े के मलए बुनियादी गखणतीय अिधारणा और मसद्धांतों का प्रदशकि करें। 
अध्ययि के क्षेत्र िें बुनियादी विज्ञाि को सिझें और सिझाएाँ। CSC/N9402 
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सीिने के परिणाम मूल्याूंकन मानदूंड 

प्रथम िर्ष 
1. सुरक्षा सािधानियों का पालि करते 

हुए दो ग्थिनतयों के बीच का िागक 
और दरूी ज्ञात करि ेके मलए 

सितल सिािांतर िौकायि की 
गणिा करें। 
एिओएस: एलएससी/एि9401 

ददए गए अक्षांश का पता लगाएं और सिझें कक यह उत्तर है या 
दक्षक्षण। 
ददए गए देशांतर का पता लगाएं और सिझें कक यह पूिक है या 
पग्श्चि। 
सूत्र के अिुसार गणिा करें। 
अक्षांश और देशांतर के अतंर के अिुसार िागक और दरूी ज्ञात 

कीग्जए। 
 

2. डीआर ग्थिनत से धारा की गणिा, 
सेट और बहाि को ठीक करें। 
एिओएस: एलएससी/एि9402 

ितकिाि डेड रेकनिगं ग्थिनत और ितकिाि निग्श्चत ग्थिनत को 
सिझें। 
सूत्र के अिुसार गणिा करें और धारा की ददशा और गनत का पता 
लगाएं। 
गणिा द्िारा प्राप्त पररणाि धारा का सिुच्चय है तिा दरूी धारा 
का बहाि है। 

 

3. िकेटर िौकायि विधध का उपयोग 

करके पाठ्यक्रि, दरूी और ग्थिनत 

की गणिा करें। 
एिओएस: एलएससी/एि9403 

िकेटर िौकायि पद्धनत के मसद्धांतों को सिझें 
सिुद्री तामलका से िध्याह्ि भाग तामलका प्राप्त करें 
अक्षांश और देशांतर का अतंर निकालें और उन्हें ददशा के अिुसार 

िाि दें 
गंतव्य तक पहंुचिे के मलए िागक और दरूी ज्ञात करिे के मलए 

िकेटर िौकायि सूत्र का प्रयोग करें 
 

4. ऊंचाई सुधारों को धचत्रत्रत करें. 
एिओएस: एलएससी/एि9404 

सेक्सटैंट की तु्रदट का निधाकरण करें 
आकाशीय वपडं की ऊंचाई लें 
उपरोक्त प्रेक्षणों के मलए सही GMT प्राप्त करें 
उस िषक का सिुद्री पंचांग प्राप्त करें और उसिें स ेसुधार निकालें 
तिा उसे खगोलीय वपडं की ऊंचाई पर लागू करें 

 

6. ASSESSMENT CRITERIA 
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5. उपयुक्त सािग्री का चयि करके 

विमशष्ट िछली पकड़िे के 

उपकरणों की योजिा बिाएं और 

उिका नििाकण करें। 
एिओएस: एलएससी/एि9405 

उपयुक्त सािग्री का धगल जाल डडजाइि और नििाकण करें 
उपयुक्त सािग्री का एक ट्रॉल डडजाइि और नििाकण करें 
उपयुक्त सािग्री स ेएक पसक सीि डडजाइि और नििाकण करें 
उपयुक्त सािग्री की एक लबंी श्रृंखला डडजाइि और नििाकण करें 

 

6. िछली पकड़िे की विमभन्ि 

विधधयों िें अंतर करें और िछली 
संसाधिों के अिुसार उपयुक्त 

िछली पकड़िे के उपकरणों का 
चयि करें। 
एिओएस: एलएससी/एि9405 

तलहटी ित्थय संसाधिों की पहचाि करिा तिा दोहि के मलए 

उपयुक्त िछली पकड़ि ेके उपकरणों का चयि करिा 
पेलाग्जक ित्थय संसाधिों की पहचाि करिा और दोहि के मलए 

उपयुक्त िछली पकड़ि ेके उपकरणों का चयि करिा 
गहरे सिुद्र और िहासागरीय संसाधिों की पहचाि करिा और 

दोहि के मलए उपयुक्त िछली पकड़िे के उपकरण का चयि करिा 
 

7. िछली पकड़िे के उपकरण की िूल 

डडजाइि अिधारणा को पहचािें 
और िछली पकड़िे के मलए 

उपयुक्त उपकरण, तकिीक का 
चयि करें। 
एिओएस: एलएससी/एि9405 

विमभन्ि जल गहराईयों स ेित्थय संसाधिों का दोहि करिे के मलए 

उपकरणों की पहचाि करें। 
झंुड िें रहि ेिाली पेलाग्जक िछमलयों का दोहि करिे के मलए 

उपयुक्त िछली पकड़ि ेके उपकरण की पहचाि करें 
गहरे सिुद्र के संसाधिों का दोहि करिे के मलए उपयुक्त िछली 
पकड़िे के उपकरण की पहचाि करें 
तलिज्जी संसाधिों का दोहि करिे के मलए उपयुक्त िछली 
पकड़िे के उपकरणों की पहचाि करिा 
मशकारी िछमलयों को पकड़िे के मलए उपयुक्त िछली पकड़िे के 

उपकरण की पहचाि करें। 
 

8. विमभन्ि िेविगेशिल उपकरणों का 
उपयोग करें और कम्पास तु्रदट की 
जांच करें (विमभन्ि िहत्िपूणक 
िेविगेशिल उपकरण - सेक्सटैंट, 

एग्जिुि मिरर, पेलोरस , 

क्रोिोिीटर ।)  
एिओएस: एलएससी/एि9408 

सिुद्री चंुबकीय कम्पास की व्यिथिा करें  
इसके अलािा ददगंशीय दपकण, पेलोरस 

उपरोक्त उपकरणों को इस प्रकार व्यिग्थित करें कक कम्पास ददशा 
मिल सके 

विमभन्ि िथतुओं की कम्पास ददशाएाँ लें और उिकी िाथतविक 

ददशा िें अंतर ज्ञात करें 
अंतर ज्ञात करें और विचलि और कम्पास तु्रदट ज्ञात करिे के मलए 

उस थिाि पर मभन्िता लागू करें 
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9. आकाशीय वपडं की ग्थिनत 

निधाकररत करिे के मलए विमभन्ि 

पैरािीटर चुिें। (विमभन्ि 

पैरािीटर:- GHA, LHA, देशातंर) 

एिओएस: एलएससी/एि9409 

ितकिाि िषक का सिुद्री पंचांग प्राप्त करें 
सुनिग्श्चत करें कक सेक्सटैंट िें कोई तु्रदट िहीं है, या यदद कोई तु्रदट 

है तो उसका पता लगाएं। 
षष्ठक द्िारा आकाशीय वपडं की ऊंचाई का निरीक्षण करें और 

गणिा द्िारा जहाज का GHA, LHA और देशांतर ज्ञात करें। 
क्रोिोिीटर को भी त्रबिा ककसी तु्रदट के GMT प्राप्त करिे के मलए 

तैयार रखा गया 
 

10. सिुद्री उपयोग िें रग्थसयों, ब्लॉकों 
और टैकल की टूटिे की ताकत, 

सुरक्षक्षत कायक भार की जांच करें 
और विमभन्ि ग्थिनतयों िें 
निष्पादि के दौराि इसे लागू करें। 
एिओएस: एलएससी/एि9410 

विमभन्ि प्रकार की रग्थसयााँ एकत्रत्रत करें 
रग्थसयों का उपयोग सिुद्री उद्देश्य के मलए ककया जाता है और 

रथसी का आकार निधाकररत होता है 

मसद्धांत और सूत्र के अिुसार विमभन्ि रग्थसयों की टूटिे की शग्क्त 

और सुरक्षक्षत कायक भार का पता लगाएं। 
विमभन्ि प्रयोजिों के मलए विमभन्ि प्रकार के ब्लॉक और टैकल का 
चयि करें तिा उन्हें विमभन्ि प्रयोजिों के मलए तैयार करें 

 

11. (TED और BRD) द्िारा िछली 
पकड़िे के उपकरणों, विशेषकर 

ट्रॉल्स के नििाकण की योजिा 
बिािा और उसका निष्पादि 

करिा  
एिओएस: एलएससी/एि9405 

बॉटि ट्रॉल का डडजाइि और नििाकण 

संसाधिों पर योजिा के अिुसार िध्यजल ट्रॉल का नििाकण 

झींगा ट्रॉल का नििाकण 

TED के साि ट्रॉल का नििाकण 

बीआरडी के साि ट्रॉल का नििाकण 

 

12. िछली पकड़िे के उपकरणों का 
डडजाइि और नििाकण 

एिओएस: एलएससी/एि9405 

ट्रॉल, पसक सीि, धगल िेट और लॉन्गलाइि का डडजाइि और 

नििाकण 

िछली पकड़िे के उपकरण के डडजाइि को प्रभावित करिे िाले 

कारकों की पहचाि करें 
जाल को जोड़िा, सीिि करिा, दो भागों को थटेपल करिा, लेस 

लगािा, िाउंदटगं करिा, रीविगं करिा । 
 

13. िछली पकड़िे के उपकरण की विमभन्ि िछली पकड़िे के उपकरणों के मलए उपयुक्त सहायक 
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पहचाि करें। 
एिओएस: एलएससी/एि9405 

उपकरणों की पहचाि करिा 
ट्रॉल के मलए उपयुक्त सहायक उपकरण का चयि करें 
पसक सीि के मलए उपयुक्त सािाि का चयि करें 
लॉन्गलाइि के मलए उपयुक्त सहायक उपकरण का चयि करें 
धगलिेट के मलए उपयुक्त सहायक उपकरण का चयि करें 

 

14. विमभन्ि स्रोतों से िछली पकड़िे 
पर डेटा एकत्र करें और िेविगेशि 

करिे के मलए उसका विश्लेषण करें 
। 
(विमभन्ि स्रोत – िछली पकड़िे के 

जहाज, डॉक याडक, जाल बिािे का 
कारखािा)  
एिओएस: एलएससी/एि9405 

पारंपररक िछली पकड़िे के बारे िें डेटा एकत्र करें 
थिाि पर संचामलत विमभन्ि िछली पकड़िे िाले जहाजों के बारे िें 
डेटा एकत्र करें 
थिािीय डॉकयाडक/िाि नििाकण याडक के बारे िें डेटा एकत्र करें 
िछली पकड़िे के मलए निमिकत और उपयोग ककए जाि ेिाले 

विमभन्ि प्रकार के बद्धधयों के बारे िें डेटा एकत्र करें (जाल बिािे 
िाली फैक्ट्री स)े 

िछली पकड़िे के नियिों और विनियिि (एिएफआरए) के 

कायाकन्ियि के बारे िें डेटा एकत्र करें 
 

15. व्यािहाररक संचालि करिे के मलए 

बुनियादी गखणतीय अिधारणा और 

मसद्धांतों का प्रदशकि करें। 
अध्ययि के क्षेत्र िें बुनियादी 
विज्ञाि को सिझें और सिझाएाँ। 
एिओएस: सीएससी/एि9401 

विमभन्ि गखणतीय सिथयाओं को हल करें 

अध्ययि के क्षेत्र स ेसंबंधधत िूल विज्ञाि की अिधारणा को 
सिझाए ं

 

16. कायक के क्षेत्र िें विमभन्ि अिुप्रयोगों 
के मलए इंजीनियररगं ड्राइंग को पढें  
और लागू करें। 
एिओएस: सीएससी/एि9402 

धचत्रों पर दी गई जािकारी को पढें  और सिझें तिा व्यािहाररक 

कायक िें उसका प्रयोग करें। 
सािग्री की आिश्यकता, उपकरण और संयोजि/रखरखाि िापदंडों 
का पता लगाि ेके मलए विनिदेश को पढें  और उसका विश्लेषण करें। 
गायब/अनिददकष्ट िुख्य जािकारी िाले धचत्रों का साििा करिा 
तिा कायक को पूरा करि ेके मलए गायब आयाि/िापदंडों को भरिे 
के मलए थियं की गणिा करिा। 

दसूिा साि 

17. ड्राई डॉककंग करिा तिा पेंदटगं ककसी जहाज की ड्राई डॉककंग, जहाज और िशीिरी के रखरखाि 
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शेड्यूल सदहत िछली पकड़िे िाले 

जहाज का रखरखाि करिा। 
एिओएस: एलएससी/एि9415 

और िरम्ित के मलए काि की एक बहुत बड़ी प्रकक्रया है 

िुख्य अमभयंता के परािशक से िरम्ित कायक आदेश तैयार कर गोदी 
प्राधधकरण को प्रथतुत ककया जािा है। 
डॉक प्राधधकारी के परािशक स ेजहाज को ड्राई डॉककंग पर उतारिे के 

मलए ददि और सिय प्राप्त करें 
प्रारंमभक कायक के मलए आिश्यक उपकरण और पेंट प्राप्त करें 
कायक शुरू होिे स ेपहले सिके्षक द्िारा जहाज का निरीक्षण ककया 
जा सकता है तिा उसके सुझाि प्राप्त ककए जा सकते हैं। 

 

18. प्रिाणपत्र निरीक्षण के मलए पोत 

की योजिा बिाएं और उसे तैयार 

करें। 
एिओएस: एलएससी/एि9416 

सभी आिश्यक जीििरक्षक उपकरणों की सविकमसगं करें 
सभी अग्ग्िशिि उपकरणों की िरम्ित करें और यदद आिश्यक 

हो तो उन्हें बदल दें 
सुनिग्श्चत करें कक सभी सचंार और िेविगेशि उपकरण ठीक स े

काि कर रहे हैं। 
सुनिग्श्चत करें कक सभी िेविगेशिल लाइटें  और मसग्िल ठीक स े

काि कर रहे हैं। 
सिेक्षक द्िारा बताए गए अन्य सभी िहत्िपूणक कायक करिा 

 

19. ऑि बोडक िेविगेशि के दौराि 

विमभन्ि िहत्िपूणक ग्थिनतयों को 
पहचािें और उि पर कारकिाई करें। 
(विमभन्ि िहत्िपूणक ग्थिनतयााँ - 
दघुकटिाएाँ, टकराि, अधधक लोग, 

ररसाि, खराब िौसि की तयैारी, 
फंस जािा।)  
एिओएस: एलएससी/एि9417 

विमभन्ि ग्थिनतयों का िॉक डड्रल तैयार ककया जािा है तिा इस 

संबंध िें प्रदशकि भी आयोग्जत ककया जा सकता है। 
उपयुकक्त अभ्यास जहाज पर िौकायि के दौराि तिा जहाज के 

बंदरगाह पर होि ेपर भी ककया जा सकता है । 
उपरोक्त कायक करते सिय सुरक्षा प्रकक्रया और नियिों का पालि 

करें । 
जहाज के थिायी आदेश के अिुसार सभी प्रयुक्त एि ंअिांनछत 

िथतुओ ंका निपटाि करें। 
अग्ग्िशिि उपकरणों को कफर से भरिा या ररचाजक करिा तिा 
ररचाजक की तारीख/िाह/िषक का उल्लेख ककया जािा चादहए 

 

20. यात्रा की तैयारी के मलए जहाज की 
ग्थिरता के विमभन्ि पहलुओं का 
विश्लेषण करें। (विमभन्ि पहलू - 

मशपयाडक द्िारा आपूनतक ककये गए जहाज के हाइड्रोथटेदटक वििरण 

का अध्ययि और विश्लेषण करिा । 
जहाज की चालि क्षिता को सिझें। 
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विथिापि, ड्राफ्ट और विथिापि 

पर घित्ि का प्रभाि, िृत भार, 

भार)  

एिओएस: एलएससी/एि9418 

हाइड्रोथटेदटक वििरण के अिुसार ितकिाि विथिापि का अध्ययि 

करें 
भार विथिापि, उपलब्ध ितृ भार, जहाज पर ितृ भार आदद का 
पता लगाएं। 

 

21. िाखणग्ज्यक िछली पकड़िे के मलए 

विमभन्ि प्रकार के िछली पकड़िे 
के उपकरणों को पहचािें। (विमभन्ि 

प्रकार के िछली पकड़िे के 

उपकरण: पोल और लाइि, ट्रॉल 

लाइि, चांगडोि , राफ्ट, बगै बेट, 

डोल िेट, शोर सीि, चाइिीज िेट, 

काथट िेट, ट्रािेल िेट, टैंगल िेट 

आदद)  

एिओएस: एलएससी/एि9419 

काथट िेट और चाइिीज िेट का सिेक्षण और अध्ययि 

पोल एि ंलाइि तिा ट्रॉमलगं का सिेक्षण एिं अध्ययि 

चांगदि और राफ्ट का सिके्षण और अध्ययि 

डोल िेट का सिेक्षण और अध्ययि 

तटीय सीि और ट्रािेल िेट का सिेक्षण और अध्ययि 

 

22. भारत के सिुद्री ित्थय संसाधिों 
का पता लगािा तिा सिुद्री ित्थय 

संसाधिों के दोहि के मलए विमशष्ट 

ित्थयि तकिीकों को लाग ूकरिा। 
एिओएस: एलएससी/एि9420 

िछली खोजिे िाले उपकरणों की िदद स ेिछली पकड़िे के थिाि 

का पता लगाए ं

ररिोट सेंमसगं डेटा की सहायता स ेिछली पकड़िे के थिाि का पता 
लगािा 
अन्िेषणात्िक सिेक्षण और ित्थय अिुसंधाि संगठिों द्िारा 
एकत्र आंकड़ों की सहायता से िछली पकड़िे के क्षेत्र का पता लगािा 
िाखणग्ज्यक िछुआरों की सहायता से िछली पकड़िे के थिाि का 
पता लगािा 
अपिे िछली पकड़िे के अिुभि के साि िछली पकड़िे के िैदाि 

का पता लगाए ं

 

23. ग्थिनत रेखा और ग्थिनत की ददशा 
जाििे के मलए क्रोिोिीटर और 

इंटरसेप्ट विधध द्िारा गणिा करें। 
एिओएस: एलएससी/एि9421 

क्रोिोिीटर की प्रारंमभक प्रकक्रया को सिझें 
क्रोिोिीटर घुिाएाँ 
लॉग बुक िें क्रोिोिीटर तु्रदट दजक करें 
सूयक, चंद्रिा, तारे की ऊंचाई लेते हुए GMT सिय की गणिा करें 

ग्थिनत रेखा के ददगंश, अिरोधि और ददशा की गणिा करें और 
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चाटक िें ग्थिनत रेखा बिाए ं

 

24. लंगर के प्रकारों, लंगर लगािे की 
प्रकक्रया िें अंतर करिा तिा जहाज 

के लंगर लगाि ेका प्रदशकि करिा। 
एिओएस: एलएससी/एि9422 

धगराए जािे िाले लंगर और उसकी कायकशील ग्थिनत की पहचाि 

करें 
लंगर डालिे के मलए उपयोग की जािे िाली हाइड्रोमलक चरखी की 
जांच करें 
ब्रेक और धिुष थटॉपर के मलए जााँच की जािी चादहए 

जहाज को लंगर डालि ेके मलए उपयुक्त थिाि चुिें और छोड़े जािे 
िाले केबल की गणिा करें 
उपरोक्त कायक के दौराि सभी सुरक्षा उपाय अपिाए जािे चादहए 

 

25. विमभन्ि आपातकालीि ग्थिनतयों 
िें अंतर करें और यात्रा के दौराि 

िािक ददशा-निदेशों का पालि 

करें। (विमभन्ि आपातकालीि 

ग्थिनतयााँ - पररत्याग, संकट संकेत, 

तूफाि संकेत)  

एिओएस: एलएससी/एि9423 

यात्रा की तैयारी करिा और चालक दल को िौकायि कायकक्रि के 

बारे िें सूधचत करिा 
आपातकालीि तिा संकट की ग्थिनत के दौराि पालि की जािे 
िाली िथटर सूची के बारे िें चालक दल को सूधचत करें। 
चैिल और खुले सिुद्र िें यात्रा करते सिय यातायात नियिों का 
पालि करें 
सिुद्र िें टकराि को रोकिे के मलए अंतराकष्ट्रीय विनियिि का 
अिुपालि करें। 
अन्य बुलेदटि और रेडडयो संचार का अिलोकि करें। 

 

26. विमभन्ि अधग्रि जहाज ग्थिरता 
विशेषताओं का विश्लेषण करें और 

ग्थिरता के मलए जहाज पर लोडडगं, 

डडथचाग्जिंग, कागो को थिािांतररत 

करिे की व्यिथिा करें। (विमभन्ि 

अधग्रि जहाज ग्थिरता विशेषताएं - 
गुरुत्िाकषकण कें द्र, उछाल कें द्र, 

अिुप्रथि ग्थिरता, सूची, एड़ी।)  
एिओएस: एलएससी/एि9424 

मशपयाडक द्िारा आपूनतक ककये गए जहाज के हाइड्रोथटेदटक वििरण 

का अध्ययि और विश्लेषण करिा । 
जहाज की चालि क्षिता को सिझें। 
हाइड्रोथटेदटक वििरण के अिुसार ितकिाि विथिापि का अध्ययि 

करें 
भार विथिापि, उपलब्ध ितृ भार, जहाज पर ितृ भार आदद का 
पता लगाएं। 
िाल लादिे के बाद हिेशा ध्याि रखें कक जहाज िें कोई सूची ि 

ददखाई दे, यदद कोई सूची है तो िाल को इस प्रकार व्यिग्थित करें 
कक सूची हट जाए। 
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27. सिुद्री ित्थय संसाधिों के संरक्षण 

और प्रबंधि, जहाज पर िछमलयों 
की थिच्छतापूणक हैंडमलगं और 

ददि-प्रनतददि के कायों िें इसके 

कायाकन्ियि के बारे िें बताएं। 
एिओएस: एलएससी/एि9425 

उप-पकड़ न्यूिीकरण उपकरणों की पहचाि और उपयोग 

ग्जम्िेदार ित्थय पालि के मलए आचार संदहता (सीसीआरएफ) 

िदी प्रनतबंध अिधध के बारे िें जािकारी 
िछली पकड़िे िाले जहाज पर पकड़ी गई िछली का 
थिच्छतापूिकक प्रबंधि 

सामशिी ग्रेड गुणित्ता बिाए रखिे के मलए लंबी लाइि पकड़ को 
संभालिा 

 

28. िछली संरक्षण तकिीक का िणकि 

करें, िछली को खराब होिे से बचाए ं

और संरक्षण के मलए उधचत 

तकिीक थिावपत करें तिा िछली 
की गुणित्ता बिाए रखें। (िछली 
पकड़िे की उपयुक्त तकिीक - ठंडा 
करिा, जिािा, ििक डालिा, 
सुखािा, धूप िें सुखािा, डडब्बाबंद 

करिा और धूम्रपाि करिा।)  
एिओएस: एलएससी/एि9426 

बफक  का उपयोग करके संरक्षण तकिीक 

प्रशीति का उपयोग करके संरक्षण तकिीक 

ििक सुखािे, धूप िें सुखािे और धूम्रपाि जैसी संरक्षण तकिीक 

का ज्ञाि और अिुप्रयोग 

िछली संरक्षण के मलए कैनिगं प्रकक्रया का अिुप्रयोग 

 

29. व्यािहाररक संचालि करिे के मलए 

बुनियादी गखणतीय अिधारणा और 

मसद्धांतों का प्रदशकि करें। अध्ययि 

के क्षेत्र िें बुनियादी विज्ञाि को 
सिझें और सिझाएाँ। 
एिओएस: सीएससी/एि9402 

विमभन्ि गखणतीय सिथयाओं को हल करें 

अध्ययि के क्षेत्र स ेसंबंधधत िूल विज्ञाि की अिधारणा को सिझाए ं
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वेसल नेववगेटर  व्यापाि के शिए पाठ्यक्रम 

अिधध - प्रथम िर्ष 

अिधध सूंदभष शिक्षण परिणाम 
व्यािसानयक कौिि 

(व्यापारिक व्यािहारिक) 

व्यािसानयक ज्ञान 

(व्यापाि शसद्धाूंत) 

व्यािसानयक 

कौशल 84 

घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 15 घंटे 

सुरक्षा सािधानियों का 
पालि करते हुए दो 
ग्थिनतयों के बीच का 
िागक और दरूी ज्ञात करिे 
के मलए सितल 

सिािांतर िौकायि की 
गणिा करें। 

1. व्यापार प्रमशक्षण का िहत्ि, 

व्यापार िें प्रयुक्त उपकरणों 
एि ंिशीिरी की सूची। 

2. थिाथ्य एिं सुरक्षा: सुरक्षा 
उपकरणों और उिके उपयोगों 
का पररचय। प्रािमिक 

धचककत्सा का पररचय, विद्युत 

िेन्स का संचालि। 
3. व्यािसानयक सुरक्षा एि ं

थिाथ्य 

4. हाउसकीवपगं एिं अच्छे दकुाि 

फशक प्रिाओं का िहत्ि। 
5. थिाथ्य, सुरक्षा और 

पयाकिरण संबंधी ददशानिदेश, 

कािूि एिं विनियि, जैसा 
लागू हो। 

6. कपास अपमशष्ट, धातु धचप्स / 

बसक आदद जैस ेअपमशष्ट 

पदािों की निपटाि प्रकक्रया। 
बुनियादी सुरक्षा पररचय, 

व्यग्क्तगत सुरक्षात्िक 

उपकरण (पीपीई): - बुनियादी 

सुरक्षा और सािान्य सािधानियों 
का िहत्ि 

उद्योग/कायकशाला िें देखा गया। 
सभी 
िये लोगों को आिश्यक 

िागकदशकि प्रदाि ककया जािा 
चादहए 

आिे िालों को इसकी 
कायकप्रणाली से पररधचत होिा 
औद्योधगक प्रमशक्षण संथिाि 

प्रणाली ग्जसिें भण्डार प्रकक्रयाएं 
शामिल हैं। 
सॉफ्ट ग्थकल्स: इसका िहत्ि 

और प्रमशक्षण पूरा होिे के बाद 

िौकरी का क्षेत्र। 
प्रािमिक धचककत्सा का पररचय। 
विद्युत िेन्स का संचालि। 
पीपीई का पररचय। 5 एस 

अिधारणा और उसके अिुप्रयोग 

का पररचय। 

आपातकालीि ग्थिनतयों जैस े

त्रबजली की विफलता, आग, और 

7.TRADE SYLLABUS 
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चोट की रोकिाि, बुनियादी 
प्रािमिक धचककत्सा, खतरे की 
पहचाि और बचाि, खतरे के 

मलए सुरक्षा संकेत, चेताििी, 
सािधािी और व्यग्क्तगत 

सुरक्षा संदेश। 
7. विद्युत दघुकटिाओं के मलए 

नििारक उपाय और ऐसी 
दघुकटिाओं िें उठाए जािे िाले 

कदि। 
8. अग्ग्िशािक यंत्रों का उपयोग 

करें। 

मसथटि विफलता पर प्रनतकक्रया। 

9. अक्षांश, देशांतर, प्रथिाि 

िाध्य अक्षांश का अंतर ज्ञात 

करें। 
10. अंतर िध्याह्ि भागों का पता 

लगाएं. 

पृ् िी का आकार। धु्रि, भूिध्य 

रेखा, िध्याह्ि रेखा, अक्षांश 

सिांतर। 
अक्षांश और देशांतर के अिसुार 

ग्थिनत। ददशा, दरूी, िाप की 
इकाई, सिुद्री िील। 

11. दो ग्थिनतयों के बीच का िागक 
और दरूी ज्ञात करि ेके मलए 

सितल सिािांतर िौकायि 

की गणिा करें। 
12. यदद िागक और दरूी दी गई हो 

तो आगिि की ग्थिनत की 
गणिा करें। 

िछली पकड़िे के जहाजों का 
पररचय। 
िहत्िपूणक सिुद्री शब्दािली 
 

 

व्यािसानयक 

कौशल 21 

डीआर ग्थिनत से धारा 
की गणिा, सेट और 

13. डीआर ग्थिनत से ठीक करि ेके 

मलए ितकिाि के सेट और 

जीिि रक्षक उपकरण 
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घंटे; 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 05 घंटे 

बहाि को ठीक करें। 
 

बहाि की गणिा करें। 

व्यािसानयक 

कौशल 63 

घंटे; 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 15 घंटे 

िकेटर िौकायि विधध 

का उपयोग करके 

पाठ्यक्रि, दरूी और 

ग्थिनत की गणिा करें। 
 

14. िकेटर िौकायि विधध द्िारा 
पाठ्यक्रि और दरूी का पता 
लगाएं। 

अग्ग्िशिि मसद्धांत, अग्ग्ि 

नििारण एि ंअग्ग्िशिि 

उपकरण। 
15. िकेटर िौकायि विधध द्िारा 

प्राप्त ग्थिनत का पता लगाएं। 
सिुद्री चंुबकीय कम्पास, 

कम्पास त्रबदं।ु 

व्यािसानयक 

कौशल 21 

घंटे; 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 05 घंटे 

ऊंचाई सुधारों को धचत्रत्रत 

करें. 
 

16. ऊंचाई सुधार. सेक्सटैंट - हथत लीड लाइि और 

गहरे सिुद्र लीड लाइि। 

व्यािसानयक 

कौशल 42 

घंटे; 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 10 घंटे 

उपयुक्त सािग्री का 
चयि करके विमशष्ट 

िछली पकड़िे के 

उपकरणों की योजिा 
बिाएं और उिका 
नििाकण करें। 
 

17. िछली पकड़िे के उपकरण की 
विमभन्ि प्रकार की सािधग्रयों 
को दृग्ष्टगत रूप से पहचािें। 

मछिी पकड़ने की तकनीक का 
परिर्य 

मछिी पकड़ने के धगयि सामग्री 
िछली पकड़िे के धगयर सािग्री 
का पररचय िछली पकड़िे के 

धगयर सािग्री का िगीकरण- 

प्राकृनतक और मसिेंदटक फाइबर 

, यािक िंबररगं प्रणाली- अप्रत्यक्ष 

प्रणाली: त्रब्रदटश प्रणाली, िीदट्रक 

प्रणाली, रििेज मसथटि प्रत्यक्ष 

प्रणाली: डेनियर, टेक्स यािक 
िंबररगं प्रणाली का रूपांतरण 

डोररयों और रग्थसयों का नििाकण 

वििरण - घुिाि संचालि के 
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चरण, जाल सािग्री का घुिाि 

'एस' और 'जेड', घुिाि की डडग्री, 
डोररयों और रग्थसयों का 
विनिदेशि। 

व्यािसानयक 

कौशल 21 

घंटे; 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 05 घंटे 

िछली पकड़िे की 
विमभन्ि विधधयों िें 
अंतर करें और िछली 
संसाधिों के अिुसार 

उपयुक्त िछली पकड़ि े

के उपकरणों का चयि 

करें। 
 

18. विमभन्ि प्रकार के िछली 
पकड़िे के धगयर-

िॉडल/प्रोटोटाइप की पहचाि 

करें। 
 

मछिी पकड़ने की तकनीक 

प्रो. एन्ड्रेस िॉि ब्रांट िछली 
पकड़िे के उपकरणों का 
िगीकरण 

िछली पकड़िे के उपकरणों का 
एफएओ िगीकरण। 
सकक्रय िछली पकड़िे का धगयर, 

निग्ष्क्रय िछली पकड़िे का 
धगयर और विविध िछली 
पकड़िे का धगयर। 

व्यािसानयक 

कौशल 126 

घंटे; 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 25 घंटे 

िछली पकड़िे के 

उपकरण की िूल 

डडजाइि अिधारणा को 
पहचािें और उपयुक्त 

िछली पकड़िे के 

उपकरण, िछली पकड़िे 
की तकिीक का चयि 

करें 
 

19. विमभन्ि गांठों की पहचाि करें 
- ट्रॉल गााँठ, डबल ट्रॉल गााँठ 

और रीफ गााँठ। बद्धी का 
नििाकण। 

मछिी पकड़ने के उपकिण 

डडजाइन का परिर्य 

पररभाषा और शब्द - जाल, जाल 

का आकार, गााँठ, जाल, जाल की 
ददशा-'टी' ददशा, 'एि' ददशा जाल 

का प्रकार-गााँठदार जाल, गााँठ 

रदहत जाल (15 घंटे) 

20. हाि से बाडडिंग द्िारा जाल को 
आकार देिा। (12 घंटे) 

21. बैदटगं/क्रीग्जंग. (14 घंटे) 

22. मसगंल फ्लाई जाल, डबल 

फ्लाई जाल। 

जाल को आकार देिा हाि से 
ब्रेडडगं द्िारा जाल को आकार 

देिा - चारा लगािा, क्रीग्जंग, 

फ्लाई िेश (मसगंल और डबल) 

23. मसलाई (काटिे) द्िारा जाल मसलाई द्िारा जाल को आकार 
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को आकार देिा। 
24. बार कट 

25. गााँठ काटिा ('एि' कट और 

'टी' कट). 

26. संयोजि कट (गााँठ कट और 

बार कट). 

देिा (काटिा ) - बार कट, िॉट 

कट ('एि' कट और 'टी' कट), 

संयोजि कट। (03 घंटे) 

व्यािसानयक 

कौशल 84 

घंटे; 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 15 घंटे 

विमभन्ि िेविगेशिल 

उपकरणों का उपयोग 

करें और कम्पास तु्रदट की 
जांच करें (विमभन्ि 

िहत्िपूणक िेविगेशिल 

उपकरण - सेक्सटैंट, 

एग्जिुि मिरर, पेलोरस , 

क्रोिोिीटर ।)  

27. आकाशीय संदभक. 
28. आकाशीय क्षेत्र, आकाशीय 

धु्रि, विषुित रेखा। 

सेक्सटेंट: सेक्सटेंट के भाग, 

सेक्सटेंट का मसद्धांत, 

सिायोज्य तु्रदटयााँ और उिका 
सुधार, गैर सिायोज्य तु्रदट, 

सेक्सटेंट का उपयोग 

29. अििनत ितृ्त, आकाशीय 

िध्याह्ि रेखाएं, आकाशीय 

वपडं का अििनत। 
30. ग्रीिविच घंटा कोण, थिािीय 

घंटा कोण, िाक्षत्र घंटा कोण। 

असर उपकरण: अजीिुि दपकण, 

पेलोरस , क्रोिोिीटर। 
 

व्यािसानयक 

कौशल 126 

घंटे; 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 25 घंटे 

आकाशीय वपडं की 
ग्थिनत निधाकररत करिे 
के मलए विमभन्ि 

पैरािीटर चुिें। (विमभन्ि 

पैरािीटर:- GHA, LHA, 

देशांतर) 

31. आकाशीय वपडं की ग्थिनत, 

सूयक की कक्षा। 
32. GHA, LHA, देशांतर के बीच 

संबंध। 

क्रोिोिीटर: तु्रदट, उद्देश्य 

सिुद्र और लंगर पर रहते हुए 

अधधकारी के कतकव्य। 

33. GHA ज्ञात करिे के मलए LHA 

और देशांतर ददया गया है। 
34. देशांतर ज्ञात करि ेके मलए 

GHA और LHA ददया गया है। 
35. LHA ज्ञात करिे के मलए GHA 

और देशांतर ददया गया है। 
36. जीएिटी, एलएिटी और 

रथसी कायक: गााँठ, बें्स, दहचेज, 

ग्थप्लमसगं, आई ग्थप्लस, लॉन्ग 

ग्थप्लस, शॉटक ग्थप्लस, बैक 

ग्थप्लस। 
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एलआईटी के बीच संबंध। 
37. LMT ज्ञात करिे के मलए GMT 

और देशांतर ददया गया है। 
38. GMT ज्ञात करिे के मलए LMT 

और देशांतर ददया गया है। 
39. देशांतर ज्ञात करि ेके मलए 

GMT और LMT ददया गया है। 
40. ऊंचाई-मसद्धांत िें सुधार. 

विमभन्ि प्रकार की रग्थसयााँ: 
ििथपनत, मसिेंदटक और तार की 
रग्थसयााँ, देखभाल और 

रखरखाि, टूटिे की ताकत, 

सुरक्षक्षत कायक भार 

व्यािसानयक 

कौशल 42 

घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 10 घंटे 

सिुद्री उपयोग िें 
रग्थसयों, ब्लॉकों और 

टैकल की टूटिे की 
ताकत, सुरक्षक्षत कायक 
भार की जांच करें और 

विमभन्ि ग्थिनतयों िें 
निष्पादि के दौराि इसे 
लागू करें। 

41. ददि भर की कायक सिथयाएं. 
42. रथसी का काि, ब्लॉक और 

टैकल की हेराफेरी। 

सिथयाएाँ: ब्रेककंग थट्रेंि और 

सुरक्षक्षत कायक भार का पता 
लगािा, ब्लॉक और टैकल, ब्लॉक 

के दहथस,े लाभ और हानि के मलए 

तैयार ककए गए विमभन्ि प्रकार 

के टैकल, रथसी का आकार और 

उठाए जािे िाले भार का िजि 

पता करिे की सरल सिथयाएाँ 
व्यािसानयक 

कौशल 42 

घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 10 घंटे 

विमभन्ि तकिीकों 
द्िारा िछली पकड़िे के 

उपकरण, विशेष रूप से 
ट्रॉल, के नििाकण की 
योजिा बिािा और 

उसका निष्पादि करिा। 
(विमभन्ि तकिीकें :- 
TED और BRD)  

43. िछली पकड़िे के उपकरण 

सािग्री की पहचाि – 

ज्िाला परीक्षण, घुलिशीलता 
परीक्षण द्िारा. 

 

 

 

 

 

मछिी पकड़ने के उपकिण का 
डडजाइन औि सामग्री औि 

सहायक उपकिण 

िछली पकड़िे के उपकरण 

सािग्री के गुण भौनतक, 

रासायनिक और जैविक गणु 

लॉन्गलाइि के नििाकण के मलए 

सािग्री का चयि 

व्यािसानयक 

कौशल 126 

घंटे; 

िछली पकड़िे के 

उपकरणों का डडजाइि 

और नििाकण। 

44. िछली पकड़िे के उपकरण का 
डडजाइि. 

 

मछिी पकड़ने के धगयि का 
डडजाइन औि ननमाषण - डडजाइि 

प्रकक्रया, िछली पकड़िे के धगयर 
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व्यािसानयक 

ज्ञाि 20 घंटे 

डडजाइि को प्रभावित करि ेिाले 

कारक, ट्रॉल, पसक सीि, धगल िेट 

और लॉन्गलाइि (िोिोकफलािेंट 

और िल्टीकफलािेंट) का 
डडजाइि और नििाकण 

45. जाल जोड़िा: 
क्षैनतज संयोजि- दोिों खंडों िें 
सिाि संख्या और आकार की 
जालों को जोड़िा, दोिों खंडों िें 
सिाि संख्या लेककि मभन्ि 

जाल आकार की जालों को 
जोड़िा, दोिों खंडों िें मभन्ि 

संख्या लेककि सिाि आकार 

की जालों को जोड़िा, दोिों 
खंडों िें मभन्ि संख्या और 

आकार की जालों को जोड़िा। 
46. सीिि 

47. एक ही आकार और संख्या के 

जाल के साि दो खंडों की 
थटेपमलगं , अलग-अलग 

आकार और संख्या के जाल के 

साि दो खंडों की थटेपमलगं। 

48. लेस 

जुड़िा - क्षैनतज जुड़िा - दोिों 
खंडों िें सिाि संख्या और 

आकार के जालों को जोड़िा, दोिों 
खंडों िें सिाि संख्या लेककि 

मभन्ि जाल आकार के जालों को 
जोड़िा, दोिों खंडों िें मभन्ि 

संख्या लेककि सिाि आकार के 

जालों को जोड़िा, दोिों खंडों िें 
मभन्ि संख्या और आकार के 

जालों को जोड़िा 
सीिि 

थटेपमलगं- एक ही आकार और 

संख्या के जाल के साि दो खंडों 
की थटेपमलगं, अलग-अलग 

आकार और संख्या के जाल के 

साि दो खंडों की थटेपमलगं 

लेस 

49. माउूं दटूंग: 

निग्श्चत िाउंदटगं- अप्रत्यक्ष 

िाउंदटगं (एक अनतररक्त 

पंग्क्त बिािा और िाउंदटगं 

िाउंदटगं-हैंधगगं अिुपात, हैंधगगं 

गुणांक, हैंग-इि या टेक-अप 

निग्श्चत िाउंदटगं- अप्रत्यक्ष 

िाउंदटगं (एक अनतररक्त पगं्क्त 
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रथसी से जोड़िा) 
प्रत्यक्ष िाउंदटगं (सीधे 

िाउंदटगं रथसी पर तय)। 
50. थटेपमलगं (ढीली िाउंदटगं) 

लूप विधध िें जाल, दो लूप 

विधध िें अंत जाल, लॉक लपू 

विधध। 

51. रीविगं - जाल विधध स ेबन्धि, 

जाल विधध के त्रबिा बन्धि। 
 

बिािा और िाउंदटगं रथसी से 
जोड़िा) 
प्रत्यक्ष िाउंदटगं (सीधे िाउंदटगं 

रथसी पर कफक्स ककया गया) 
थटेपमलगं (ढीली िाउंदटगं) 

लूप विधध िें जाल, दो लूप विधध 

िें अंत जाल, लॉक लूप विधध 

रीविगं - जाली विधध से बन्धि, 

जाली विधध के त्रबिा बन्धि 

विमभन्ि िछली पकड़िे के 

उपकरणों (ट्रॉल िेट, धगल िेट 

और पसक सीि) के नििाकण िें 
प्रयुक्त िाउंदटगं के प्रकार। 

व्यािसानयक 

कौशल 21 

घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 05 घंटे 

िछली पकड़िे के 

उपकरण की पहचाि 

करें। 
 

52. िछली पकड़िे के उपकरण 

और सहायक उपकरणों की 
पहचाि और पररचय तिा 
िेविगेशि के दौराि 

आिश्यकतािुसार उिका 
उपयोग करिा। 

मछिी पकड़ने का सामान 

सहायक उपकिण: 

धिम्बल, शैकल, ग्थििेल, ओटर 

बोडक, फ्लो्स, मसकंसक, जी-मलकं 

असेंबली, केलीज आई, थटॉपर 

मलकं, पसक ररगं, पतगं, बॉत्रबन्स, 

ग्राउंड रोप असेंबली, हुक्स और 

ग्जग्स, डडप्रेसर, डिैलेिो आदद। 
व्यािसानयक 

कौशल 21 

घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 05 घंटे 

विमभन्ि स्रोतों से िछली 
पकड़िे पर डेटा एकत्र करें 
और िेविगेशि करिे के 

मलए उसका विश्लेषण 

करें । 
(विमभन्ि स्रोत – िछली 
पकड़िे के जहाज, डॉक 

सूंयूंत्र में प्रशिक्षण: 

प्रमशक्षण पोत पर व्यािहाररक िेविगेशि प्रमशक्षण 

विमभन्ि िछली पकड़िे िाले जहाजों, डॉक याडों का भ्रिण करें 
विग्जट करें – िेट बिािे िाली फैक्ट्री 
परियोजना रिपोटष। डेटा संग्रह - विमभन्ि पारंपररक िछली पकड़िे के 

उपकरण संचामलत/प्रयुक्त - िछली पकड़िे का बंदरगाह /लैंडडगं कें द्र 
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याडक, जाल बिाि ेका 
कारखािा)  

इूंजीननयरिूंग ड्राइूंग: (40 घूंटे) 

व्यािसानयक 

ज्ञाि ईडी- 40 

घंटे. 

 

 

 

कायक के क्षेत्र िें विमभन्ि 

अिुप्रयोगों के मलए 

इंजीनियररगं ड्राइंग को 
पढें  और लागू करें। 
 

 

इूंजीननयरिूंग ड्राइूंग: 

विर्य 

इंजीनियररगं ड्राइंग और ड्राइंग उपकरणों का पररचय 

• कन्िेंशिों 
• ड्राइंग शीट के आकार और लेआउट 

• शीषकक ब्लॉक, इसकी ग्थिनत और सािग्री 
• ड्राइंग उपकरण 

रेखाएाँ- प्रकार और धचत्रकला िें अिुप्रयोग 

िुक्त हथत धचत्रण – 

• ज्यामितीय आकृनतयााँ और आयाि िाले ब्लॉक 

• दी गई िथतु स ेिाप को िुक्तहथत रेखाधचत्रों िें थिािांतररत 

करिा। 
• हाि के औजारों और िापि ेके औजारों का िुक्त हथत धचत्रण। 

ज्यामितीय आकृनतयों का धचत्रण: 

• कोण, त्रत्रभुज, ितृ्त, आयत, िगक, सिांतर चतुभुकज। 
• अक्षरांकि एि ंअंकि – एकल थट्रोक। 

आयाि 

• तीर के प्रकार 

• पाठ के साि लीडर लाइि 

• आयाि निधाकरण की ग्थिनत (एकददशात्िक, संरेखखत) 

प्रतीकात्िक प्रनतनिधधत्ि – 

• िेसल िेविगेटर व्यापार िें प्रयुक्त विमभन्ि प्रतीक। 
िेविगेशिल चाटक ड्राइंग का िाचि 

कायषिािा गणना औि विज्ञान: (30 घूंटे) 

व्यािसानयक व्यािहाररक संचालि कायषिािा गणना एिूं विज्ञान: 
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ज्ञाि 

डब्ल्यूसीएस- 

30 घंटे. 

 

 

करिे के मलए बुनियादी 
गखणतीय अिधारणा 
और मसद्धांतों का 
प्रदशकि करें। अध्ययि के 

क्षेत्र िें बुनियादी विज्ञाि 

को सिझें और सिझाएाँ 

इकाई, अूंि 

इकाई प्रणाली का िगीकरण 

िूल और व्युत्पन्ि इकाइयााँ FPS, CGS, MKS और SI इकाइयााँ 
िापि इकाइयााँ और रूपांतरण 

गुणिखंड, HCF, LCM और सिथयाएं 
मभन्ि - जोड़, घटाि , गुणा और भाग 

दशिलि मभन्ि - जोड़, घटाि, गुणा और भाग 

कैलकुलेटर का उपयोग करके सिथयाओं का सिाधाि करिा 
िगषमूि, अनुपात औि समानुपात, प्रनतित 

िगक और िगकिूल 

कैलकुलेटर का उपयोग करके सरल सिथयाएं 
पाइिागोरस प्रिेय के अिुप्रयोग और संबंधधत सिथयाएं 
अिुपात और सिािपुात 

अिुपात और सिािपुात - प्रत्यक्ष और अप्रत्यक्ष अिुपात 

को PERCENTAGE 

प्रनतशत - प्रनतशत को दशिलि और मभन्ि िें बदलिा 
द्रव्यमान, भाि, आयतन औि घनत्ि 

द्रव्यिाि, आयति, घित्ि, भार और विमशष्ट गुरुत्ि 

द्रव्यिाि, आयति, घित्ि, भार और विमशष्ट गुरुत्ि स ेसंबंधधत 

सिथयाएं 
गनत औि िेग, कायष, िक्क्त औि ऊजाष 
कायक, शग्क्त, ऊजाक, एचपी, आईएचपी, बीएचपी और दक्षता 
ऊष्मा एिूं तापमान औि दबाि 

ऊष्िा और तापिाि की अिधारणा, ऊष्िा के प्रभाि, ऊष्िा और 

तापिाि के बीच अंतर, विमभन्ि धातुओं और अधातुओं के क्िििांक 

और गलिांक 

दबाि की अिधारणा - दबाि की इकाइयााँ, िायुिडंलीय दबाि, निरपेक्ष 
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दबाि, गेज दबाि और दबाि िापिे के मलए प्रयकु्त गजे 

बुननयादी बबजिी 
त्रबजली का पररचय और उपयोग, विद्युत धारा एसी, डीसी उिकी 
तुलिा, िोल्टेज, प्रनतरोध और उिकी इकाइयााँ 
िीिि औि सिि मिीनें 
सरल िशीिें - प्रयास और भार, यांत्रत्रक लाभ, िेग अिपुात, िशीि की 
दक्षता, दक्षता, िेग अिुपात और यांत्रत्रक लाभ के बीच संबंध 

बत्रकोणशमनत 

कोणों का िापि 

त्रत्रकोणमितीय अिुपात 

त्रत्रकोणमितीय सारखणयााँ 
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वेसल नेववगेटर  व्यापाि के शिए पाठ्यक्रम 

दसूिा साि 

अिधध सूंदभष शिक्षण परिणाम 
व्यािसानयक कौिि 

(व्यापारिक व्यािहारिक) 

व्यािसानयक ज्ञान 

(व्यापाि शसद्धाूंत) 

व्यािसानयक 

कौशल 21 

घंटे; 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 07 घंटे 

ड्राई डॉककंग करिा और 

पेंदटगं शेड्यूल सदहत िछली 
पकड़िे िाले जहाज का 
रखरखाि करिा 
 

53. ग्थिनत निधाकरण विधधयााँ, 
पेंदटगं, धचवपगं आदद। 

ड्राई डॉककंग प्रकक्रया, सतह की 
तैयारी, पेंदटगं कायकक्रि 

व्यािसानयक 

कौशल 42 

घंटे; 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 18 घंटे 

प्रिाणपत्र निरीक्षण के मलए 

पोत की योजिा बिाएं और 

उसे तैयार करें। 
 

54. इंजि थिावपत करें और 

संरेखखत करें। 
55. सभी जीिि रक्षक उपकरणों 

की सविकस करें। 
56. सभी अग्ग्िशिि उपकरणों 

का निरीक्षण करें। 
57. सभी िेविगेशिल लाइटों और 

आपातकालीि मसग्िल की 
सविकमसगं करें। 

जीिि रक्षक उपकरणों का 
उपयोग और देखभाल ग्जसिें 
जीिि रक्षक बेड़ों की हैंडमलगं 

विशेषता, नििाकण और 

भंडारण शामिल है। 
आपातकालीि संकेत, जहाज 

छोड़िे का संकेत, जीिि रक्षक 

िाि के पाल को िोड़िा और 

लगािा, पतिार, पाल, त्रबजली 
और खराब िौसि िें िािों का 
प्रबंधि, सिुद्र िें िािों को 
िापस लािा। 
सिुद्रतट पर उतरिा या 
उतरिा। 
लाइफबोट और लाइफ राफ्ट 

िें जीिि रक्षा प्रकक्रया। 
निरीक्षण का प्रिाणि, िछली 
पकड़िे िाले जहाजों का 
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पंजीकरण 

व्यािसानयक 

कौशल 42 

घंटे; 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 18 घंटे 

ऑि बोडक िेविगेशि के 

दौराि विमभन्ि िहत्िपूणक 
ग्थिनतयों को पहचािें और 

उि पर कारकिाई करें। 
(विमभन्ि िहत्िपूणक 
ग्थिनतयााँ - दघुकटिाएाँ, 
टकराि, अधधक लोग, 

ररसाि, खराब िौसि की 
तैयारी, फंस जािा।)  
 

58. आपातकाल एि ंसंकट के 

दौराि संचार प्रकक्रया। 
59. क्रोिोिीटर सिय. 

दघुकटिा, टक्कर, आदिी का 
जहाज पर धगरिा, ररसाि। 
खराब िौसि की तैयारी, फंस 

जािा 

व्यािसानयक 

कौशल 189 

घंटे; 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 60 घंटे 

यात्रा की तैयारी के मलए 

जहाज की ग्थिरता के 

विमभन्ि पहलुओं का 
विश्लेषण करें। (विमभन्ि 

पहलू - विथिापि, ड्राफ्ट 

और विथिापि पर घित्ि 

का प्रभाि, िृत भार, भार)  

 

60. क्रोिोिीटर सिय की 
अथपष्टता, क्रोिोिीटर तु्रदट। 

61. िध्याह्ि रेखा ऊंचाई के 

अिुसार अक्षांश-सूयक। 

िछली पकड़ते सिय 

सािधािी, यात्रा की तैयारी 

जहाज ग्थिरता: घित्ि, 

सापेक्ष घित्ि, आककक मिडीज 

मसद्धांत, प्लिि का मसद्धांत 

62. िध्याह्ि रेखा ऊंचाई के 

अिुसार अक्षांश थटार. 

63. अजीिुि-सूयक, कम्पास का 
विचलि ज्ञात करिे के मलए। 

विमभन्ि विथिापि, हल्का 
भार, ितकिाि भार, ितृ भार 

64. आयाि-सूयक, कम्पास का 
विचलि ज्ञात करिे के मलए। 

 

ड्राफ्ट और विथिापि पर 

घित्ि का प्रभाि ताजा पािी 
भत्ता, डॉक जल भत्ता, टि प्रनत 

सेंटीिीटर विसजकि 

65. पूिक िध्याह्ि रेखा सूयक. लोड लाइिें और संबंधधत 

सिथयाएं 
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66. तार रथसी ब्याह - आाँख ब्याह. 

67. रथसी ब्याह - आाँख ब्याह, लघु 
ब्याह, लंबी ब्याह, पीछे ब्याह। 

तार रथसी, संयोजि रथसी का 
नििाकण और विनिदेशि। 

व्यािसानयक 

कौशल 84 

घंटे; 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 30 घंटे 

िाखणग्ज्यक िछली पकड़िे 
के मलए विमभन्ि प्रकार के 

िछली पकड़िे के उपकरणों 
को पहचािें। (विमभन्ि 

प्रकार के िछली पकड़िे के 

उपकरण: पोल और लाइि, 

ट्रॉल लाइि, चांगडोि , 

राफ्ट, बैग बेट, डोल िेट, 

शोर सीि, चाइिीज िेट, 

काथट िेट, ट्रािेल िेट, टैंगल 

िेट आदद)  

 

68. मिम्मत- साधारण फाड़ की 
िरम्ित , ऊध्िाकधर फाड़ की 
िरम्ित , क्षैनतज फाड़ की 
िरम्ित , नतरछी फाड़ की 
िरम्ित, जाल के उपयुक्त 

टुकड़े के साि फाड़ को भरिा। 
69. पारंपररक िछली पकड़िे के 

उपकरणों के िॉडल का 
प्रदशकि। 
 

िछली पकड़िे के धगयर का 
डडजाइि और नििाकण, िछली 
पकड़िे के धगयर डडजाइि को 
प्रभावित करिे िाले कारक, 

ट्रॉल, पसक सीि, धगल िेट और 

लॉन्गलाइि (िोिोकफलािेंट 

और िल्टीकफलािेंट) का 
डडजाइि और नििाकण 

िाखणक्ययक मत्स्य पािन : 

ट्रॉमलगं, पसक सीनिगं, 

धगलिेदटगं, लॉन्गलाइनिगं , 

ट्रॉमलगं और ग्थक्िड ग्जधगगं। 
लाइि, चांगडोि , राफ्ट, बगै 

िेट, डोल िेट, शोर सीि, चीिी 
िेट, काथट िेट, ट्रािेल िेट, 

टेंगल िेट जैस ेिछली पकड़िे 
के उपकरणों का डडजाइि और 

संचालि 

व्यािसानयक 

कौशल 42 

घंटे; 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 18 घंटे 

भारत के सिुद्री ित्थय 

संसाधिों का पता लगािा 
तिा सिुद्री ित्थय संसाधिों 
के दोहि के मलए विमशष्ट 

ित्थयि तकिीकों को लाग ू

करिा। 
 

70. िछली खोजिे िाले उपकरणों, 
सुदरू संिेदी आंकड़ों और 

अन्िेषणात्िक सिेक्षण द्िारा 
िछली पकड़िे के थिाि का 
पता लगािा। 

71. भारत की व्यािसानयक रूप से 

विमभन्ि पेलाग्जक/ डडिसकल 

/गहरे सिुद्र सिुद्री ित्थय 

संसाधि। 
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िहत्िपूणक सिुद्री िछली/शंख 

की पहचाि। 
व्यािसानयक 

कौशल 42 

घंटे; 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 18 घंटे 

ग्थिनत रेखा और ग्थिनत की 
ददशा जाििे के मलए 

क्रोिोिीटर और इंटरसेप्ट 

विधध द्िारा गणिा करें। 
 

72. क्रोिोिीटर द्िारा लंबाई की 
गणिा, ग्थिनत रेखा की ददशा 
तिा उसे खींचिे की ग्थिनत 

ज्ञात करिे के मलए 

व्यािहाररक िेविगेशि 

सिथया (SUN)। 

एंकर कायक: थटॉक और 

थटॉकलेस एंकर, एंकर केबल , 

एंकररगं प्रकक्रया। 
 

व्यािसानयक 

कौशल 42 

घंटे; 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 18 घंटे 

लंगर के प्रकारों, लंगर 

लगािे की प्रकक्रया िें अतंर 

करिा तिा जहाज के लंगर 

लगािे का प्रदशकि करिा 

73. ग्थिनत रेखा की ददशा तिा िह 

ग्थिनत ग्जसके िाध्यि स ेउसे 
खींचा जािा है, ज्ञात करि ेके 

मलए अिरोधि विधध की 
गणिा (SUN)। 

पररत्याग प्रकक्रया, संकट 

संकेत, तूफाि संकेत , IALA  

बोयाज प्रणाली. 

व्यािसानयक 

कौशल 84 

घंटे; 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 30 घंटे 

विमभन्ि आपातकालीि 

ग्थिनतयों िें अंतर करें और 

यात्रा के दौराि िािक ददशा-
निदेशों का पालि करें। 
(विमभन्ि आपातकालीि 

ग्थिनतयााँ - पररत्याग, संकट 

संकेत, तूफाि संकेत)  

74. पोलाररस का अिलोकि. 

 

75. प्रकक्रयाओं का पररत्याग, 

संकट संकेत, तूफाि के संकेत 

और उसके अिक को सिझिा। 

 

टक्कर नियि (सड़क का 
नियि) 

76. आईएएलए बाउएज प्रणाली 
और सिुद्र िें टकराि की 
रोकिाि के मलए अंतराकष्ट्रीय 

विनियिि। 

 

गुरुत्िाकषकण कें द्र, उत्प्लािि 

कें द्र, लोडडगं, डडथचाग्जिंग और 

थिािांतरण के बाद अंनति 

ककलोग्राि ज्ञात करिा 

व्यािसानयक 

कौशल 84 

घंटे; 

विमभन्ि अधग्रि जहाज 

ग्थिरता विशेषताओं का 
विश्लेषण करें और ग्थिरता 
के मलए जहाज पर लोडडगं, 

77. जहाज की ग्थिरता के बारे िें 
उन्ित जािकारी जैस े

गुरुत्िाकषकण कें द्र, उछाल कें द्र 

और अिुप्रथि ग्थिरता 

अिुप्रथि थिैनतक ग्थिरता, 
ग्थिर, अग्थिर, प्राकृनतक 

संतुलि और िुक्त सतह 

प्रभाि, और सुधार 
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व्यािसानयक 

ज्ञाि 30 घंटे 

डडथचाग्जिंग, कागो को 
थिािांतररत करिे की 
व्यिथिा करें। (विमभन्ि 

अधग्रि जहाज ग्थिरता 
विशेषताएं - गुरुत्िाकषकण 

कें द्र, उछाल कें द्र, अिुप्रथि 

ग्थिरता, सूची, एड़ी।)  

सीखिा। 
78. जहाज पर िाल चढािे, 

उतारिे और थिािांतररत 

करते सिय सूची, झुकाि और 

गुरुत्िाकषकण कें द्र का प्रभाि। 

सूची और एड़ी के बीच अंतर, 

सूची से संबंधधत सरल 

सिथयाएं। 

व्यािसानयक 

कौशल 63 

घंटे; 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 15 घंटे 

सिुद्री ित्थय संसाधिों के 

संरक्षण और प्रबंधि; जहाज 

पर िछमलयों की 
थिच्छतापूणक हैंडमलगं तिा 
दैनिक कायों िें इसके 

कायाकन्ियि के बारे िें 
बताएं। 

79. विमभन्ि प्रकार के बाई-कैच 

ररडक्शि उपकरणों स े

पररधचत करािा। 
80. िॉडल जाल नििाकण-ट्रॉल 

जाल, धगल जाल। 

ग्जम्िेदार ित्थय पालि, 

बाय-कैच ररडक्शि डडिाइस 

(बीआरडी) थक्िायर िेश 

विडंो, रेडडयल एथकेपिेंट 

डडिाइस, कफश आई, टटकल 

एक्सक्लूडर डडिाइस (टीईडी) 
ग्जम्िेदार ित्थय पालि के 

मलए आचार संदहता 
(सीसीआरएफ) 

जहाज पर िछमलयों की 
थिच्छतापूिकक देखभाल, 

िछमलयों का खराब होिा। 
व्यािसानयक 

कौशल 105 

घंटे; 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 20 घंटे 

िछली संरक्षण तकिीक का 
िणकि करें, िछली को खराब 

होिे से बचाए ंऔर संरक्षण 

के मलए उधचत तकिीक 

थिावपत करें तिा िछली 
की गुणित्ता बिाए रखें। 
(िछली पकड़िे की उपयुक्त 

तकिीक - ठंडा करिा, 

81. िछली की गुणित्ता का 
ऑगेिोलेग्प्टक िूल्यांकि। 

 

ऑगेिोलेग्प्टक िूल्यांकि, 

जहाज पर िछली का संरक्षण, 

ठंडा करिा और जिािा 

िछली संरक्षण तकिीक - 

ठंडा करिा, जिािा, ििक 

डालिा और सुखािा, धूप िें 
सुखािा, डडब्बाबंद करिा और 

धूम्रपाि करिा। 
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जिािा, ििक डालिा, 
सुखािा, धूप िें सुखािा, 
डडब्बाबंद करिा और 

धूम्रपाि करिा।)  

82. िूल्य संिधधकत उत्पाद - 

िछली कटलेट, िछली 
बॉल्स। 

िूल्य िधधकत उत्पाद और उप-

उत्पाद 

भारत िें सिुद्री भोजि 

गुणित्ता आश्िासि प्रणाली, 
एचएसीसीपी 

कायषिािा गणना औि विज्ञान: (18 घूंटे) 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 

डब्ल्यूसीएस- 

18 घंटे. 

 

 

व्यािहाररक संचालि करिे 
के मलए बुनियादी गखणतीय 

अिधारणा और मसद्धांतों 
का प्रदशकि करें। अध्ययि के 

क्षेत्र िें बुनियादी विज्ञाि को 
सिझें और सिझाएाँ 

कायषिािा गणना एिूं विज्ञान: 

टकिाि 

घषकण - लाभ और हानि, घषकण के नियि, घषकण गुणांक, घषकण कोण, 

घषकण से संबंधधत सरल सिथयाएं 
घषकण - थिेहि 

घषकण - घषकण का गुणांक, अिुप्रयोग और कायकशाला अभ्यास िें 
घषकण के प्रभाि 

ग्रैविटी कें द्र 

गुरुत्िाकषकण कें द्र - गुरुत्िाकषकण कें द्र और इसका व्यािहाररक 

अिुप्रयोग 

िोर् 

लोच - लोचदार, प्लाग्थटक सािग्री, तिाि, विकृनत और उिकी 
इकाइयााँ और यगं िापांक 

लोच - परि तिाि और कायक तिाि 

आकिन औि िागत ननधाषिण 

आकलि एि ंलागत निधाकरण - व्यापार के मलए लागू सािग्री आदद 

की आिश्यकता का सरल आकलि 

आकलि एि ंलागत निधाकरण - आकलि एिं लागत निधाकरण पर 

सिथयाएं 
सूंयूंत्र में प्रशिक्षण: 

मशपयाडक, ड्राई डॉककंग याडक का दौरा 
िछली प्रसंथकरण कारखािा, िछली पकड़िे के बंदरगाह / िछली लैंडडगं कें द्र का दौरा 
परियोजना रिपोटष। िूल्य िधधकत उत्पाद तैयार करिा-िछली और शैल िछली 
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मुख्य कौिि के शिए पाठ्यक्रम 

1. रोजगार योग्यता कौशल (सभी सीटीएस टे्रडों के मलए सािान्य) (120 घंटे + 60 घंटे) 

 

सीखिे के पररणाि, िूल्यांकि िािदंड, पाठ्यक्रि और कोर कौशल विषयों की टूल सूची जो टे्रडों के 

एक सिूह के मलए सािान्य है, www.bharatskills.gov.in / dgt.gov.in पर अलग स ेउपलब्ध कराई गई है। 
 

  

http://www.bharatskills.gov.in/
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उपकिण औि उपकिणों की सूर्ी 
िेसि नेिीगेटि (20 उम्मीदिािों के बैर् के शिए) 

क्रम सूं. उपकिण औि उपकिण का नाम विननदेि मात्रा 
ए. प्रशिक्षु टूि ककट 

1.  िोटर पोत लंबाई 25 िीटर से कि िही ंऔर 

500 बीएचपी स ेकि िही ं
1 VNC और MFC के 

मलए िहीं 
2.  षष्ठक  3 िग. 

3.  सिािांतर तराजू  21 संख्या 
4.  पेलोरस  1 िही ं
5.  ददगंश दपकण  1 िं. 
6.  चंुबकीय कम्पास  1 िही ं
7.  दरूबीि  1 िही ं
8.  दरूबीि  आिश्यकता 

अिुसार 

9.  थियं प्रज्िमलत प्रकाश  2 िग. 

10.  ROR के मलए चंुबकीय बोडक  1 िही ं
11.  पेटेंट लॉग  1 िही ं
12.  लघ ुएडमिरल्टी थटॉक एंकर  1 िही ं
13.  िथतूल हेड लाइट, साइड लाइट  1 प्रत्येक 

14.  डाइविगं सेट  आिश्यकता 
अिुसार 

15.  जेट िोजल और कपमलगं  1 िही ं
16.  हाइड्रोथटेदटक ररलीज धगयर इकाई  1 िही ं
17.  प्रदशकि के उद्देश्य के मलए फुलाया जाि े

िाला जीिि बेड़ा 
 1 संख्या (6 

व्यग्क्तयों की 
क्षिता) 

18.  ब्लॉक िॉडल  1 सेट 

19.  एिीिोिीटर  आिश्यकता 
अिुसार 

ANNEXURE-I 
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20.  सड़क का नियि - डडथप्ले बोडक  1 िही ं
21.  डीसीपी - अग्ग्िशािक  1 िही ं
22.  एएफएफएफ 9 इसके. 1 िही ं
23.  CO 2 - जल प्रकार बुझािे िाला यंत्र  1 िही ं
24.  एएफएफएफ 50 इसके. 1 िही ं
25.  लाइफबॉय  2 िग. 

26.  लाइफ जैकेट  5 िग. 

27.  प्रदशकि के उद्देश्य से जीिि रक्षक राफ्ट  1 िहीं (आइटि 

िं.16) 

28.  भारत के पूिी और पग्श्चिी तट के 

िौिहि चाटक 
 21 संख्या 

29.  चाटक तामलकाएं  21 संख्या 
30.  अिुदेशात्िक चाटक 5059, 5060, 5061 और 5062 21 िग प्रत्येक 

31.  ग्थिनत निधाकरण और संकेतों के मलए 

विमभन्ि डडथप्ले बोडक। 
 आिश्यकता 

अिुसार 

32.  ईपीआईआरबी  1 िही ं
33.  साटक  1 िही ं
34.  थि-निदहत श्िास तंत्र  1 िही ं
35.  अंतराकष्ट्रीय तट किेक्शि  1 िही ं
36.  ठीक घड़ी  1 िही ं
37.  GPS  संथिाि के मलए 2 

िं. 
38.  कप हुक के साि सिायोज्य िेट बिािे 

थटैंड प्रदाि ककया गया। 
 2 सेट 

39.  ग्लास शोकेस िें विमभन्ि प्रकार के लाइि 

िॉडल। थटिक ट्रॉमलगं ऑपरेशि, साइड 

ट्रॉमलगं ऑपरेशि, आउट-ररगर ट्रॉमलगं 

को दशाकते लाइि िॉडल 

संचालि, िल्टी-ररग ट्रॉल संचालि, बुल 

या पेयर ट्रॉल संचालि (सभी बॉटि 

ट्रॉमलगं संचालि) धगल िेट संचालि, पसक-

 2 सेट प्रत्येक 
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सीि िेट संचालि, लम्बी लाइि संचालि 

और िध्य जल ट्रॉमलगं संचालि। 
40.  पसक-सीि जाल का एक सजीि िॉडल, 

ग्जसिें पररचालि तकिीक की सुविधाएं 
हैं, जैस े कक िूल संचालि के रूप िें जाल 

को पसक करिा। 

 2 सेट 

41.  TED (टटकल एक्सक्लूडर डडिाइस) से जुड़ा 
एक जीवित िॉडल ट्रॉल जाल 

 2 सेट 

42.  विमभन्ि प्रकार के ट्रॉल जालों जैस े दो 
सीि ट्रॉल, चार सीि ट्रॉल, िल्टी सीि 

ट्रॉल और रथसी ट्रॉल के सजीि िॉडल 

जाल। धगल जाल और पसक-सीि जाल के 

सजीि िॉडल के विमभन्ि आकार। 

 2 सेट 

43.  ओटर बोडक के विमभन्ि प्रकार के लाइि 

िॉडल जैस े फ्लैट आयताकार लकड़ी के 

ओटर बोडक, अंडाकार ओटर बोडक, "िी" 

आकार ओटर बोडक (थटील) आदद। 

 2 सेट 

44.  टूिा लांग लाइि धगयर की एक इकाई 

ग्जसिें फ्लोट, फ्लोट लाइि, िेि लाइि, 

ब्रांच लाइि, थिैप ग्क्लप, ग्थििेल, 

सेककयािा , थिूड िायर और टूिा हुक 

जैस ेसभी सहायक उपकरण शामिल हैं। 

 2 सेट 

45.  विमभन्ि प्रकार के िछली पकड़िे के हुक 

जैस ेिथटैड टूिा हुक, शाकक  हुक, कलािा 
हुक आदद। 
 

 2 सेट 

46.  विमभन्ि प्रकार की रग्थसयों और डोररयों 
के ििूिे जैस े पीपी रथसी, पीई रथसी, 
एचडीपीई रथसी, पीई डोरी, एचडीपीई 

डोरी, िायलॉि डोरी, विमभन्ि 

विमशष्टताओं के साि। 

 2 सेट 

डडस्प्िे बोडष ददिा िहा है 
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47.  िछली पकड़िे के उपकरण और थिदेशी 
िछली पकड़िे के उपकरण का आधुनिक 

िगीकरण। 

 2 सेट 

48.  िछली पकड़िे के उपकरण सािग्री का 
िगीकरण 

 2 सेट 

49.  पॉइंट कट, बार कट, िेश कट या "टी" कट 

आदद जैस े"टेलररगं" को प्रदमशकत करिा। 
 2 सेट 

50.  "चारा लगािा" "क्रीग्जंग" और फ्लाई िेश 

आदद को प्रदमशकत करिा। 
 2 सेट 

51.  विमभन्ि प्रकार के िाउंदटगं, आई ग्थप्लस, 

लॉन्ग ग्थप्लस, शॉटक ग्थप्लस आदद जैस े

ग्थप्लमसगं को प्रदमशकत करिा। 

 2 सेट 

52.  सुतली ्विथटर िशीि.  1 सेट 

53.  सुतली घाि थपूल.  2 सेट 

54.  िछली जाल, झींगा जाल, फाइक जाल के 

लाइि िॉडल। 
 2 सेट 

55.  थपॉटसक जैस े कृत्रत्रि ग्जग्स, "जी" मलकं 

असेंबली, शेकल, ग्थििेल्स, विमभन्ि 

प्रकार के मसकंसक, विमभन्ि प्रकार के 

फ्लो्स जैस ेएल्यूिीनियि , ग्लास, रबर, 

थपंज कॉकक , पीिीसी फ्लो्स आदद। 

 2 सेट 

56.  विमभन्ि प्रकार की जाल बिािे की सुइयां 
और जाल गेज। 

 2 सेट 

दटप्पणी: - 
1. कक्षा कक्ष िें इंटरिेट सुविधा उपलब्ध करािा िांछिीय है। 
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डीजीटी उद्योग, राज्य निदेशालयों, व्यापार विशेषज्ञों, डोिेि विशेषज्ञों, आईटीआई, एिएसटीआई के 

प्रमशक्षकों, विश्िविद्यालयों के संकायों और अन्य सभी के योगदाि को ईिािदारी से थिीकार करता है ग्जन्होंि े

पाठ्यक्रि को संशोधधत करिे िें योगदाि ददया। 

डीजीटी द्िारा निम्िमलखखत विशेषज्ञ सदथयों को विशेष धन्यिाद ददया जाता है ग्जन्होंिे इस 

पाठ्यक्रि िें िहत्िपूणक योगदाि ददया है। 

िेसि नेविगेटि के पाठ्यक्रम को अूंनतम रूप देने में योगदान देने िािे/भाग िेन ेिािे वििेर्ज्ञ सदस्यों की सूर्ी 

क्रम सूं. 
नाम औि पदनाम 

श्री/श्री/सुश्री 
सूंगठन दटप्पणी 

1.  आर.सी. मसन्हा , निदेशक मसफिेट, कोग्च्च अध्यक्ष 

2.  नििकल्या िाि , प्रमशक्षण के सहायक 

निदेशक । 
सीएसटीएआरआई, कोलकाता सदथय 

3.  आरएि िन्िा, प्रमशक्षण अधधकारी सीएसटीएआरआई, कोलकाता सदथय 

4.  िेंकटेश सीएच, वप्रमंसपल सरकार. आईटीआई, डॉलीगजं , 

पोटकब्लेयर , 

अंडिाि एि ंनिकोबार प्रशासि। 

सदथय 

5.  जेई प्रभाकर राज, ित्थय िजै्ञानिक एफएसआई/ कोचीि बेस सदथय 

6.  डी. िेिकेश प्रसाद, उप निदेशक (योजिा) औद्योधगक प्रमशक्षण विभाग 

केरल सरकार 

सदथय 

7.  केके सतीश कुिार, संयुक्त। ित्थय पालि 

निदेशक 

ित्थय विभाग, कोग्च्च, केरल सदथय 

8.  डॉ. एस. त्रबजॉयिंदि , प्रोफेसर सिुद्री जीिविज्ञाि विभाग, सिुद्री 
योजिा थकूल, कोचीि- 682016 

सदथय 

ANNEXURE - II 



 

46 

वेसल नेववगेटर 

9.  ए.के. चौधरी , एचओओ मसफिेट यूनिट, चेन्िई सदथय 

10.  सुिील बी. रंगासी , एचओओ मसफिेट यूनिट, विशाखापत्तिि सदथय 

11.  िीपी अय्यप्पि , पूिक चुिाि। अमभयंता मसफिेट, कोग्च्च सदथय 

12.  प्रिीण िायर, इंजीनियर एि ंजहाज सिेक्षक एिएिडी कोग्च्च सदथय 

13.  एि. रािमलगंि , रेकिजरेशि इंजीनियर निफैट कोचीि सदथय 

14.  डॉ. मशबू ए.िी., सहायक प्रोफेसर CUSAT (कोचीि विश्िविद्यालय, 

विज्ञाि और प्रौद्योधगकी), कोग्च्च 

सदथय 

15.  एसी कु्टप्पि , पूिक डी/डी (आईसी) मसफिेट, विजाग सदथय 

16.  डॉ. जोिि जोसेफ, िुख्य प्रमशक्षक (एफटी) मसफिेट, कोग्च्च सदथय 

17.  िंजी जी िकिािा , 

िुख्य प्रमशक्षक(एिई) 

मसफिेट, कोग्च्च सदथय 

18.  डॉ. केबी त्रबजुिोि , िररष्ठ प्रमशक्षक (एफटी) मसफिेट, कोग्च्च सदथय 

19.  एि. िीलकंदि , 

सीनियर इंथट्रक्टर (ित्थय जीिविज्ञाि) 

मसफिेट, कोग्च्च सदथय 

20.  एि. राजिेल , िररष्ठ प्रमशक्षक (प्रमशक्षण) मसफिेट, कोग्च्च सदथय 

21.  केिी एंटिी, प्रमशक्षक (कंप्यूटर) मसफिेट, कोग्च्च सदथय 

22.  निशांत.एस . िररष्ठ प्रमशक्षक (इलेक्ट्रॉनिक) मसफिेट, कोग्च्च सदथय 

23.  सीडी जोशी , िररष्ठ प्रमशक्षक 

(इलेक्ट्रॉनिक्स) 

मसफिेट, कोग्च्च सदथय 

24.  एिपी िोहिि , (आई/सी) सीिैिमशप और 

िेविगेशि 

मसफिेट, कोग्च्च सदथय 

25.  सलीि ए.के., प्रमशक्षक ( प्रमशक्षण ) मसफिेट, कोग्च्च सदथय 



 

47 

वेसल नेववगेटर 

सूंकेताक्षि 

सीटीएस मशल्पकार प्रमशक्षण योजिा 
एटीएस प्रमशकु्षता प्रमशक्षण योजिा 

सीआईटीएस मशल्प प्रमशक्षक प्रमशक्षण योजिा 
डीजीटी प्रमशक्षण िहानिदेशालय 

एिएसडीई कौशल विकास और उद्यमिता िंत्रालय 

एिटीसी राष्ट्रीय व्यापार प्रिाणपत्र 

एिएसी राष्ट्रीय मशकु्षता प्रिाणपत्र 

एिसीआईसी राष्ट्रीय मशल्प प्रमशक्षक प्रिाणपत्र 

एलडी लोकोिोटर विकलांगता 
सीपी िग्थतष्क पक्षाघात 

एिडी एकाधधक विकलांगता 
एल.िी. कि दृग्ष्ट 

एचएच सुििे िे कदठि 

पहचाि बौद्धधक विकलागंता 
नियंत्रण रेखा कुष्ठ रोग ठीक हुआ 

एसएलडी विमशष्ट मशक्षण विकलागंताए ं

डीडब्ल्यू बौिापि 

एिआई िािमसक त्रबिारी 
आ एमसड अटैक 

लोक नििाकण 

विभाग 

विकलांग व्यग्क्त 
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